A NELTA Dg ELEGTRONICS, INC.

DELTA ELECTRONICS, INC.

www.delta.com.tw/industrialautomation

IABU Headquarters

Delta Electronics, Inc.

Taoyuant

31-1, Xingbang Road, Guishan Industrial Zone,

Taoyuan County 33370, Taiwan, R.O.C.

TEL: 886-3-362-6301/ FAX: 886-3-362-7267 D
Asia

Delta Electronics (Jiang Su) Ltd.

Woujiang Plant3

1688 Jiangxing East Road, -

Wujiang Economy Development Zone, Sistema Servo Motor AC Delta 4524-B
Wujiang City, Jiang Su Province,

People's Republic of China (Post code: 215200)

TEL: 86-512-6340-3008 / FAX: 86-512-6340-7290

Delta Greentech (China) Co., Ltd.

238 Min-Xia Road, Cao-Lu Industry Zone,Pudong, Shanghai,
People's Republic of China

Post code : 201209

TEL:021-58635678 / FAX: 021-58630003

Delta Electronics (Japan), Inc.

Tokyo Office

Delta Shibadaimon Building, 2-1-14
Shibadaimon, Minato-Ku, Tokyo, 105-0012,
Japan

TEL:81-3-5733-1111/FAX: 81-3-5733-1211

Delta Electronics (Korea), Inc.

234-9, Duck Soo Building 7F, Nonhyun-Dong,
Kangnam-Gu, Seoul, Korea 135-010

TEL: 82-2-515-5305 / FAX: 82-2-515-5302

Delta Electronics (Singapore) Pte. Ltd.

8 Kaki Bukit Road 2, #04-18 Ruby Warehouse Complex,
Singapore 417841

TEL: 65-6747-5155/ FAX: 65-6744-9228

Delta Power Solutions (India) Pte. Ltd.

Plot No. 28, Sector-34, EHTP

Gurgaon-122001 Haryana, India
TEL:91-124-416-9040 / FAX: 91-124-403-6045

America

Delta Products Corporation (USA)

Raleigh Office

P.O.Box 12173,5101 Davis Drive,

Research Triangle Park, NC 27709, U.S.A.
TEL:1-919-767-3813 / FAX: 1-919-767-3969

Delta Products Corporation (Brazil)

Sao Paulo Office

Rua Itapeva N° 26, 3° andar, Bela Vista
Edificio Itapeva One

CEP:01332-000 - S&o Paulo — SP - Brazil
TEL: 55 11 3568 3875/ FAX: 55 11 3568 3865
www.delta-americas-com.br

Europe

Deltronics (The Netherlands) B.V.

Eindhoven Office

De Witbogt 15, 5652 AG Eindhoven, The Netherlands
TEL: 31-40-2592850 / FAX: 31-40-2592851

*Reservamo-nos o direito de alterar as informagdes deste catalogo sem prévia notificagdo.

ASDA-B_C_PR_20091115 www.delta.com.tw/industrialautomation




Tecnologia de Sintonizagao

Modos Posicado/Velocidade/Torque

Posi¢do: Comando de pulso externo
+ Velocidade: Comando analdgico externo, 3 grupos de
parametros de velocidade internos
* Torque: Comando analdgico externo, 3 grupos de
parametros de torque internos

Trés tipos de Modos Duplos

+ Posicédo / Velocidade
+ Velocidade/ Torque
* Posigédo/ Torque

Operacao Limite Velocidade/ Torque

+ Limite de Velocidade:
No modo Torque, a operacao limite de velocidade é )
conseguida via comando analdgico externo ou via
parametros internos. w LPosition
+ Limite de Torque:
No modo Posigao/Velocidade, a operagao limite de torque é
conseguida via comando analdgico externo ou via parametros internos.

Desempenho Excelente

+ Tempo de resposta do motor abaixo de 2 ms

+ Caracteristica de Responsividade de !
Velocidade: 250Hz

+ Tempo de aceleragdo de 14ms de operagao
sem carga - 3000 rpm a 3000 rpm.

A A T

Estratégia de Suavizagao

Perfil curva-S para Modo de Velocidade

No modo de velocidade, curvas de suavizagao sao fornecidas para melhoria da
estabilidade com maior preciséo.

+ O uso de curvas de suavizagdo pode operar o motor mais suavemente em resposta
a um sUbito comando de operagao. Melhora eficientemente o desempenho do
maquinario e prolonga a vida do sistema de maquinario.

+ Quando comandos de operagéo sdo mudados subitamente, o usuario pode usar
curvas de suavizagéo para conseguir desempenho continuo e estavel ndo
importando se o motor esta acelerando ou desacelerando.

Sintonizagao automatica

O servo drive se movera para frente e para tras para estimar a inércia da carga. e )
Quando o servo drive parar de se movimentar para frente e para tras, ele podera 1 i
determinar os ganhos apropriados de acordo com a inércia medida. Também, T

o usuario podera definir os ganhos de responsividade manualmente. R

A /ﬁ S
Ganho ,7
{omerr |

Estimar inércia da carga : Determinar os ganhos apropriados
i de acordo com a inércia medida
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Estrutura de Controle PlI/ PDFF
Estrutura Pl/ PDFF

Pl - Proporcional - Controle Integral

PDFF - Pseudo - Derivativo Feedback e

Feedforward (Retorno e Avango)

+ No loop de controle de velocidade, ndo somente o modo
atual de sintonizagédo automatica do Pl como também o

3

Menos parametros Mais parametros e
porém facil para ajustar ~ mais flexivel
Pode reduzir o overshoot

modo de sintonizagdo automatica do PDFF estao disponiveis. ?qwllsrshoot ocorre através de ajustes
N\ acilments apropriados de parametros
P/ pDFF

Interface Amigavel para o Usuario

Teclado Digital Manual Software ASDA_B_SW baseado no Windows

+ Prové fungdes auxiliares poderosas, muito conveniente + Aiinterface de apresentagédo multilingue proporciona rapida
de usar e util de operar, p. ex., JOG, ARST, etc. comunicagao e ambiente de edigéo util.

+ Blocos de memoria internos, capaz de enviar (upload) e * Funcgéo de osciloscopio digital em tempo real de 2 canais
receber (download) parametros rapidamente entre o integrada (o tempo de sampleamento/amostragem é de 0,5 ms).
drive auxiliare o PC viaASDA_B_SW. Capaz de visualizar e apresentar diversos sinais.

-- O ASD-PU-01A ¢ capaz de salvar 25 grupos de parametros. + O monitor de sinais DI, DO pode ser controlado via

-- O ASD-PU-01B é capaz de salvar 4 grupos de parametros.
+ Afuncao de sintonizagdo automatica
integrada oferece ajuste de ganho

agil e rapido durante a operacéo.

comunicacao serial.

ASD-PU-01B ASD-PU-01A




Combinacgodes Servo Drive e Servo Motor

100w ASD-B0121-A ECMA-C304010 S(100W)

200W ASD-B0221-A ECMA-C30602[0S(200W)

ECMA-C30604 [0 S(400W)
ECMA-C30804[07(400W)
400W ASD-B0421-A ECMA-E31305 0S(500W)
ECMA-G31303[0 S(300W)

S ECMA-C30807 0 S(750W)
_ : o I

ECMA-C310100 S(1000W)
1000W ASD-B1021-A ECMA-E31310 0S(1000W)
ECMA-G313090 S(900W)

Servo Motor de Série ECMA

ECM A-C

-
B n

1500W ASD-B1521-A ECMA-E313150S(1500W)

ECMA-C310200 S(2000W)
2000W ASD-B2023-A ECMA-E31320[0S(2000W)
ECMA-E31820[S(2000W)

Nota:1. Os quadrinhos ([]) nos nomes do modelo do Servo motor s&o para configuragdes opcionais (chaveta, freio e lacre de 6leo).




Especificagoes do Servo Drive (Série ASDA-B)

Forca

200V-230V
1,5kV e abaixo. Fase Unica/ Trés fases
2kW e acima: Trés fases.

CN1
Conex&o de Entrada/Saida

CN2
Conexao do Encoder

Se ocorrer uma falha, a
saida de ALARME ou
ALERTA pode controlar o
contator eletromagnético
e cortar a alimentagao
do Servo Drive.

RS-232, RS-485
Conexao de comunicagao

'
'
1
-t
'
'
1

P
Cod

Resistor Regenerativo Servo Motor de Série ECMA

Nota:

. Verifique se o fornecimento de forca e a fiagdo de R, S, T estdo corretos.

. Verifique se a fiagdo de U, V, W esta correta.

. Ao usar um resistor regenerativo externo, assegure que P e C estejam fechados, e P e D abertos. Ao usarum
resistor regenerativo interno, conecte o resistor regenerativoa P e D, e assegure um circuito aberto entre Pe C.

. Se um alarme se apresentar ou ocorrer uma parada de emergéncia, desligue o contator eletromagnético usando
saida de ALARME ou de ALERTA para forgar o motor a parar.

.ADelta fornece dois tipos de teclado digital manual, ASD-PU-01A e ASD-PU-01B para atender as necessidades
do usuario.

S W N =

o

Trifasica or Monoféasica 220VAC Trifasica 220VAC

I_ Trifasica or Monofasica 200~230VAC, -15%~10% P S o

50/60Hz = 5%
Circulagdo de Ar Natural Resfriamento por Ventoinha
2500ppr/10000ppr
Controle SVPWM (Modulagdo da Amplitude do Pulso do Vetor Espacial)
Automatico / Manual
Nenhum Integrado
Maximo 500Kpps (Driver de Linha) / Maximo 200Kpps (Coletor Aberto)
Pulso + Diregao, Fase A + Fase B, Pulso CCW + Pulso CW
Trem de pulso externo
Filtro de suavizagdo passa-baixa
Engrenagem Eletrénica N/M multiplo N: 1 - 32767, M: 1:32767
Ajuste por parametros
Ajuste por parametros
0~+10VDC
10K Q
2.2pus
1:5000
Sinal anal6gico externo/ Parametros internos
Filtro passa-baixa e Curva-S
Ajuste por parametros ou via entrada Analdgica
Maximo 250Hz
0,01% ou menos a flutuagao de carga 0 a 100% (a velocidade especificada)
0,01% ou menos a flutuagao de forga +10% (a velocidade especificada)
0,01% ou menos a doda P a i 0°a50°C (a i especificada)
0~+10VDC
10K Q
2.2ps
8 segundos até 200% da saida especificada.”
Sinal analégico externo/ Parametros internos
Filtro de suavizagao passa-baixa
Ajuste por parametros

Servo Ligado, Restabelecimento, Comutagéo de Ganho, Pulso livre, GRAMPO de velocidade
Zero, Limite de velocidade/torque ativado, Parada de emergéncia, Limite de inibigao de Reversao

Ativagao de limite de torque, ativagdo de limite de i selegao de para interno,
ativagao de limite de velocidade, Sele¢ao do modo de controle (Sele¢do do modo de Posigao/
Velocidade, selegao do modo de Velocidade/Torque, selecéo do modo de Posigao/Torque

Saida do sinal do encoder (Driver de Linha A, B, Z e Coletor Aberto Z)
Servo pronto, Servo Ligado, Velocidade zero, Velocidade atingida, Posicionamento
completado, a limite de torque, saida de alarme de Servo (falha de Servo),
freio eletr ético, Home
Sobrecorrente, Sobr &o, Subtenséo, d do pulso Z, Erro de
regeneragéo, Sobrecarga, Sobrevelocidade, Desvio ivo, Erro do ifi
Parada de emergéncia ativada, Erro de meméria, Erro de comunicag&o serial.
RS-232/RS-485
Localizag&o coberta (longe da luz solar direta), nenhum liquido corrosivo e gas
(distante de névoa de 6leo, gas inflamavel, poeira).
Altitude de 1000 m ou menos acima do nivel do mar
86kPAto 106kPA
0°C - 45°C (Se a temperatura operacional estiver acima da gama especificada,
resfriamento forgado sera necessario).

Temperatura de Armazenagem - 20°C a 65°C (-4°F a 149°F)

0a90% (sem condensagao)
10Hz=F< 57Hz 0.075mm 57Hz<F=150Hz 1G
Classificagao: IP 20
Sistema TN/TT *3

€ 0 O

*1.Velocidade de rotagéo especificada. Quando com carga completa, a razéo da velocidade é definida como a velocidade minima (o motor nao fara pausa)

*2.Quando o comando é velocidade de rotagao especificada, a taxa de flutuagao da velocidade é definida como: (Velocidade de rotagao com carga vazia - Velocidade de rotagao com carga plena)/
Velocidade de rotagao especificada.

*3.Sistema TN: Um sistema de distribuigao de forga tendo um ponto diretamente aterrado, as partes condutivas expostas da instalagao sendo conectadas aqueles pontos por condutor de terra protegido.
Sistema TT: Um sistema de distribuicao de forca tendo um ponto diretamente aterrado, as partes condutivas expostas da instalagao sendo conectadas a terra independentemente do sistema de forca




([eLe [ X W ofeTsl{j0le do Modo de Posigao (P)

Modo de Controle de Velocidade(S)

MonoféasicaAC
220/230V ou

Trifasica 50/60 Hz.

Entrada de sinal do

driver de linha. Afrequéncia

do pulso de entrada

McCB we
_020—{ OR
—STo———0s
WZap o1
NP
PULSE 1Y ]

maxima é de 500 kpps
V=

SON
ARST
CCLR | o

O O

CWL|

O O

CCWL |
emes | © °

24V =

Aproxima-
damente
1KQ

Afrequéncia de entrada
méxima é de 200Kpps

Para modelos de 400W e abaixo

Servo Drive (sem resistor regenerativo integrado)
Paramodelos de 750W e acima
(com resistor regenerativo integrado)
P .‘ 7 Resistor
0O | Regenerativo
CN1 o I
Vermelho [
@
Servo
Motor
Encoder
°
R s
2 Fiagao do Encoder
CN2 £5 Alp
SEsg reto
So 8 IA| Preto/Vermelho
2358
338 B|Branco
ﬁ: /B|Branco/Vermelho
. Z| Alaranjado
> 56 /Z| Alaranjado/Vermelho
+5V/| Marrom & M: B
GND| Azul & Azul/Branco

2 | | Umpulso de fase

P Saida do Pulso
’- I Pulso de fase B do Encoder
k. l Pulso de fase Z
Coletor aberto de fase Z
CN3
[ s
0000
PINO 6,8 de CN3;

Circuito aberto: RS-485;
Circuito fechado: RS-232

MCCB
Monofasica AC w?o—{
220/230V ou 5| o——H
Trifasica 50/60Hz. 5 o— |
0V =
0V =
SON 675
ARST [_s5<
CCLR| 1
CWL| 1
CCWL| _,
EMGS
TR
1.5K = SRDY|
1.5K 5 ZSPD
1.5K = ALRM
PIVES

Para modelos de 400W e abaixo

Servo Drive (sem resistor regenerativo integrado)
Paramodelos de 750W e acima
(com resistor regenerativo integrado)
R
S P Th Resistor
T D § Regenerativo
CN1 € s
Vermelho [
Y Servo
B
\ Tanse Motor
Preto
CN1 w Encoder
G Verde §
) Fiagao do Encoder
D24V CN2 *; 2, Al Preto
A IA| Preto/Vermelho
CN1 83E B| Branco
O3=
,’ﬂi“ /B| Branco/Vermelho
47K . Z| Alaranjado
E:'-}ri'{:} SG /Z| Alaranjado/Vermelho
E,._};.-:E.-.-‘: +5V/ | Marrom & Marrom/Branco
_._._._E.j IGNDJ Azul & Azul/Branco
¥ o
ES‘_._.:E_E.‘: I: Um pulso de fase
ET}LEE'E"‘ Pulso de fase B Saida do Pulso
L& 46 do Encoder
Pulso de fase Z
CN1
g Coletor aberto de fase Z
¥y
pn g Q25
Cgrren|eéde
ﬁ?_ ngﬂ,::\ xima 08
CN3

Elé‘u“:%

B888

0000

PINO 6,8 de CN3;
Circuito aberto: RS-485;
Circuito fechado: RS-232




Sistema Servo Motor AC

Exemplos de Conexao Padroes

[ [eXe [N [N TV felle de Torque (T)

Para modelos de 400W e abaixo

Servo Drive - i
(sem resistor regenerativo integrado)
MCCB Paramodelos de 750W e acima
gty MC (com resistor regenerativo integrado)
MonofasicaAC  —O | O———] R
2201230V ou —o/_\o—{ S 1 Resistor
Trifasica 50/60 Hz. _ 35 o T Regenerativo
CN1
10V = [l
Servo
Motor
10V = il Encoder
o
8E
oN2 5% Fiagdo do Encoder
=38
DC24V 58 Gl
I3
s88e /A| Preto/Vermelho
CN1 SBE B|Branco
| /B| Branco/Vermelho
47K Z| Alaranjado
N lﬁ i’ E: IZ| Alaranjado/Vermelho
SON PR Sk ! +5V| Marrom & /
ARST | ; ‘}:?:E:‘ GNDJ| Azul & Azul/Branco
CCLR| 1 1
[ g =y i
CWL| 1 . ‘}:i};‘ Um pulso de fase
CCWL ' E ‘? '
5 ‘::,:EEJ Pulso de fase B Saida do Pulso
EMGS | ~ - L 3 ulsodefase do Encoder
C1o—pIe 14— -=-* '
Pulso de fase Z
1.5K ~ SRDY] CN1
1.5K = 7spD| }t{
1.5K = ALRM tg
24V =

Corrente de
saida maxima
300mA

<
af

CN3

PINO 6,8 de CN3;
Circuito aberto: RS-485;
Circuito fechado: RS-232

Especificagao do Servo Motor

Servo Motor de Baixa Inércia

. c304 | c36  css | cso
________
| Forga de saida especificada (Kw) 0.1 0.2 0.4 0.4 0.75 1.0 2.0
| Torqueespecificado (N-m)  0.32 0.64 1.27 1.27 2.39 3.18 6.37
_ Torquemaximo(N-m)  0.96 1.92 3.82 3.82 7.16 9.54 19.11
_ Velocidade especificada (r/min) 3000
 Velocidade maxima (r/min) 5000
| Corrente especificada (A) 0.9 1.55 2.6 2.6 5.1 7.3 12.05
| Correntemaxima(A) 2.7 4.60 7.8 7.8 15.3 21.9 36.15
_ 27.7 22.4 57.6 24.0 50.4 38.1 90.6
_ 0.037E-4 0.177E-4 0.277E-4 0.68E-4 1.13E-4  2.65E-4  4.45E-4
_ 0.75 0.80 0.53 0.74 0.63 0.74 0.61
_ 0.36 0.41 0.49 0.49 0.47 0.44 0.53
| Resisténcia doinduzido (Ohm) 9.3 2.79 1.55 0.93 0.42 0.20 0.13
 Indutanciadoinduzido (mH) = 24 12.07 6.71 7.39 3.53 1.81 1.50
| Constante de tempo elétrica (ms) ~ 2.58 4.3 4.3 7.96 8.37 9.3 1.4
| Classedeisolagdo Classe A (UL) , Classe B ( CE)
| Resisténciadeisolagdo 100MQ, DC 500V
. Forcadeisolagao AC 1500V, 60 segundos
| Peso(kg)(semfreio) 05 1.2 1.6 2.1 3.0 4.3 6.2
.~ Peso(kg)(comfreio) - 1:5 2.0 2.9 3.8 4.7 7.2
| Cargade eixo radial maxima (N) ~ 78.4 196 196 245 245 490 490
(Carga de eixo de empuxo maxima (N) ~ 39.2 68 68 98 98 98 98
_ - 0.192E-4  0.30E-4  0.73E-4  1.18E-4  3.33E-4 4.953E-4
| Graudevibragdo (mm) 15
| Temperatura de operagdo 00 40°C(32 to 104°F)
| Temperatura de armazenagem -10t0 80°C(-14 to 176°F)
~ Umidade de operagdao 20% a 90% Umidade Relativa (sem condensag&o)
| Umidade de armazenagem 20% a 90% Umidade Relativa (sem condensac&o)

.~ Capacidade de vibragdo 2.5G6
_ IP65 (quando se usa conectores a prova d’agua, ou quando um lacre de 6leo é
usado para ser adaptado ao eixo de rotagdo (um modelo de lacre de éleo é usado))
7\
Ce Nl
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Sistema Servo Motor AC

Exemplos de Conexao Padroes

slo Servo Motor Curvas de Torque de Velocidade

Servo Motor de Média/Alta Inércia

. E3  E38 G313
_________
| Forga de saida especificada (Kw) 0.5 1.0 1.5 2.0 2.0 0.3 0.6 0.9
2.39 4.77 7.16 9.55 9855 2.86 5.73 8.59

Torque (N-m) Torque (N.m) Torque(N.m)

7.16 14.3 21.48 28.65 28.65 8.59 17.19 21.48
2000 1000
3000 2000
2.9 5.6 8.3 11.01 11.22 2.5 4.8 7.5 A e Oreaeas Contt
8.7 16.8 24.9 33.03 33.66 7.5 14.4 225 ona de Operagdo Continua Voo () Zona de Operagéo Continua Zona de Operag&o Continua
7 27.1 45.9 62.5 26.3 10.0 39.0 66.0 3000 5000 3000 vaesdade (i) 5000 vetoosade (i)
ECMA-C304010S ECMA-C3060200S ECMA-C3060400S
ECMA-C30804017
8.17E-4 8.41E-4 11.18E-4 14.59E-4 34.68E-4 8.17E-4 8.41E-4 11.18E-4
1.91 1.51 1.10 0.96 1.62 1.82 1.40 1.06
0.83 0.85 0.87 0.87 0.85 1.15 1.19 1.15
30.9 31.9 31.8 31.8 31.4 42,5 43.8 41.6
Torque (N.m) Torque (N.m) Torque(N.m)
0.57 0.47 0.26 0.174 0.119 1.06 0.82 0.43
7.39 5.99 4.01 2.76 2.84 14.29 11.12 6.97

12.96 12.88 15.31 15.86 23.87 13.55 13.50 16.06
Classe A (UL) , Classe B (CE)
100MQ, DC 500V
AC 1500V, 60 segundos

6.8 7 7.5 7.8 13.5 6.8 7 7.5
2 84 G 8.2 17.5 G2 8.4 G Zona de Operagao Continua 2531%’ Zona de Operagao Continua Zona de Operagéo Continual
490 490 490 490 176 490 490 490 Velocidade (tmin) Velocidade (imin) Velocidade (tmin)
3,000 Y 3,000
98 98 98 98 490 98 98 98 ECMA-C3080700S ECMAE;CZ;DDS ECMA-C310200S
6.4 24.9 43.1 59.7 241 9.2 35.9 62.1
8.94E-4 9.14E-4 11.90E-4 15.88E-4 37.86E-4 8.94E-4 9.14E-4 11.9E-4
2.07 1.64 1.19 1.05 1.77 2.0 1.51 1.13
16.5 16.5 16.5 16.5 25 16.5 16.5 16.5
Torque (N.m) Torque (N.m) Torque(N.m)
21.0 21.0 21.0 21.0 31.1 21.0 21.0 21.0 e
5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0 5.0
25.0 25.0 25.0 25.0 25.0 25.0 25.0 25.0
15 -
0to 40°C(32 to 104°F) (o0
-10to 80°C(-14 to 176°F) N . . s
20% a 90% Umidade Relativa (sem condensagao) A e QHEEED CEili L8 Zona de Operagéo Continua Zona de Operagdo Continua
20% a 90% Umidade Relativa (sem condensagao) 2000 3000 Velocidade (imin) 2000 Velocidade (rfmin) 000 Velocidade (tmin)
2.5G ECMAE3130501'S ECMAE313100S ECMA-E3131500S

IP65 (quando se usa conectores a prova d‘agua, ou quando um lacre de 6leo é
usado para ser adaptado ao eixo de rotagdo (um modelo de lacre de 6leo é usado))

CE Nl

12

~
~




Sistema Servo Motor AC

Accessories

(QIAEEXCRE]{|ue de Velocidade

Torque (N.m) Torque (N.m)

955
(100%)
640
(67%)

Zona de Operagao Continua Zona de Operagao Continua

Velocidade (imin) Velocidade (rimin)

2,000 3,000 2,000 3,000
ECMA-E3182008

ECMA-E31320 0

Torque (N.m) Torque (N.m)

2578
(300%)

859
(100%)

4.29
(50%)

Zona de Operagéo Continua

Zona de Operagéo Continua

Velocidade (r/min)
1,000 2,000 1,000 2,000
ECMA-G3130601S ECMA-G3130901S

Velocidade (imin)

13

Torque(N.m)

2.86
(100%)

1.43
(©7%) Zona de Operagao Continua

1,000 2,000
ECMA-G3130300S

Velocidade (r/min)

Acessorios Auxiliares
Conectores de Forga

ASDBCAPWO0000

- C4201HO00-2*2PA JOWLE
- C4201TOP-2 JOWLE

ASDBCAPWO0100

- C4201HO00-2*3PA JOWLE
- C4201TOP-2 JOWLE

Cabos de Forga

ASD-CAPW1000

MS 3106A-20-18S

ASD-CAPW2000

MS 3106A-24-11S

ASDBCAPW0203/0205

C4201HO00-2*2PA JOWLE

[Temminal | ca201TOP-2 JOWLE
I —
tm PeaN o Yo

ASDBCAPWO0303/0305

[4|  AsDBCAPWO203  3000%10  118%2
[2]  AspBcAPWO20s  5000%10  197%2

KST:SVBL1-3.7

C4201H00-2*3PA JOWLE

[Teminel| cazormor2  Jowie
I —
L

[4]  AspBcAPWO33  3000%10  118:2
2] AspBcAPWOIDS  5000£10  197+2

ASD-CAPW1203/1205

KST:SVB3-4

KST:RVBL5-4

MS 3106A-20-18S

1
]
fom | peane Do o b
[ ASD-cAPW1203  3106A20-185  3000£50 1182
[2] AspcAPW1205  3106A20-185  5000£50 19722
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Acessorios AuxiliEICE
Cabos de Forga

ASD-CAPW1303/1305

KST:RVBL5-4

3106A-20-18A | —
fem  PeaN' Do o o

[4] Aspcapwizos  stosa20-t8s 3000250 11812
[2] Aspcapwisos  sioea20ts 5000550 1972

ASD-CAPW2203/2205

KST:SVB3-4

KST:RVBL5-4

MS 3106A-24-11S .___

. ASD-CAPW2203 3106A-24-11S 3000 £ 50 M8+2
[2]] Aspcapwazos  si0eA24-1ts 5000250 197s2

ASD-CAPW2303/2305

KST:RVBL5-4

MS 310642415 ——
fom | PesaNe | Do g o
. ASD-CAPW2303 3106A-24-11S 3000 £ 50 18+2
. ASD-CAPW2305  3106A-24-11S  5000£50 19742

Conectores do Encoder

ASDBCAEN0000
@) Two PeaN  Fabicame
[Biindagem  awip(1-172161-9) AVP
S [Feminal|  Avp(170359-9) AP
[[GlANP | pELTAGeT0s237X0)  DELTA
ASDBCAEN1000
o

&

MS 3106A-20-29S D-SUB Connector 9P

Cabos do Encoder

ASDBCAEN0003/0005

- AMP(1-172161-9) AMP

©
E ||l|||l . I D - AMP(170359-3) AMP
o J - DELTA(3470323XX)  DELTA
e
fom| eV b

D-SUB Connector 9P
[4]  Aspscaenooos 300050 118+2

[2]  Aspscaenooos 5000£50 1972

ASDBCAEN1003/1005

= D

& .

MS 3106A-20-29S

D-SUB Connector 9P

[ AsoBcAEntoos  stosa2020S 3000250 1182
- ASDBCAEN1005 3106A-20-29S 5000 + 50 197 +£2

Conector de Sinal de Entrada/Saida

ASDBCNDS0025

D-SUB Connector 25P

Cabo de Comunicagao
(para Teclado, conectando um drive auxiliar ASDA-B a um teclado.)

ASDBCADKO0001
[Boxieaded 2071420300 DELTA
Slmm EHHH} [Cobertura| 314011100 DELTA
{
[Biindagem| ~ 2541.-14pD JAWS
1000mm + 15 - 2541-T-G JAWS

Mini-Din 8Pin

16




17

Sistema Servo Motor AC

Acessorios

Acessorios AuxiliEl:XS

Cabo de Comunicacgéao (para PC, conectando um drive auxiliar ASDA-B aum PC.)

DVPACAB2A30

1]

D-SUB Connector 9P

3000mm + 15

Mini-Din 8P

Cabo de Comunicacgéao (para Teclado, conectando um PC a um teclado).

ASDBCACK0001 500mm + 15 \

i

500mm + 15

[Boxieaged 071420300 DELTA 500mm + 15
[Gobertiral  a140s11100 DELTA
[Bindagem| ~ 2541.k-14pD JAwS D-SUB Connector 9P
- 2541-T-G JAWS
Teclado (incluindo cabo de comunicag¢éo)
ASD-PU-01A ASD-PU-01B
oo wonrs waonr
-
©
- —— e
I o
5 5
= 2l
H & R
= 4 " &
2 ¢
©
g
2

3071420300 DELTA
MH] 3140311100 DELTA
2541-K-14PD JAWS
1000mm # 15
Mini-Din 8Pin 2541-T-G JAWS

Combinagodes de Servo Drive, Servo Motor e Acessoérios

Servo Drive de 100 W e Servo Motor Aplicavel

ECMA-C304010S

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M
Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASDBCAPW0203 ASDBCAPW0205

Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAENO0003 ASDBCAENO0005

Conector de Forca ASDBCAPWO0000
Conector de Encoder ASDBCAENO000O

vo)
o
Yy
=
@
o

Servo Drive de 200 W e Servo Motor Aplicavel

Servo Motor de

Baixa Inércia ECMA-C3060203S

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASDBCAPW0203 ASDBCAPW0205 ASDBCAPW0303 ASDBCAPW0305

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAENO0003 ASDBCAENO0005 ASDBCAENO0003 ASDBCAENO0005

Conectorde Forca ASDBCAPWO0000 Conectorde Forca ASDBCAPWO0100
Conector de Encoder ASDBCAENO0000O

Servo Drive de 400 W e Servo Motor Aplicavel

ECMA-C306040S

Servo Motor de
Baixa Inérc ECMA-C3080407

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASDBCAPW0203 ASDBCAPW0205 ASDBCAPW0303 ASDBCAPW0305

Cabo do Encoder  Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAENO0003 ASDBCAENO0005 ASDBCAENO0003 ASDBCAENO0005

Conectorde Forga ASDBCAPWO0000 Conectorde Forga ASDBCAPWO0100
Conector de Encoder ASDBCAENO0000O
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(oL T LI ETA s le Servo Drive, Servo Motor e Acessorios

Servo Drive de 400 W e Servo Motor Aplicavel

Servo Motor de
Média Inércia

ECMA-E313050S

Com Freio

Sem Freio
3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forgca do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Forca ASD-CAPW1000
Conector de Encoder ASDBCAEN1000

Servo Drive de 400 W e Servo Motor Aplicavel

Servo Motor de
Alta Inércia

ECMA-G313030S

Sem Freio Com Freio
5M 3M 5M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forgca do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabo do Encoder  Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector de Encoder ASDBCAEN1000

Servo Drive de 750 W e Servo Motor Aplicavel

Servo Mot )
Baixa Inérc ECMA-C308070S

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASDBCAPW0203 ASDBCAPW0205 ASDBCAPW0303 ASDBCAPW0305

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAENO0003 ASDBCAENO0005 ASDBCAENO0003 ASDBCAENO0003

Conector de Forca ASDBCAPWO0000 Conector de Forca ASDBCAPWO0100
Conector de Encoder ASDBCAENO0000O

Servo Drive de 750 W e Servo Motor Aplicavel

Servo Motor de

Servo Drive de 1kW e Servo Motor Aplicavel

S ECMA-C310100S

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

ECMA-G313061S

Sem Freio Com Freio
5M 3M 5M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector de Encoder ASDBCAEN1000

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector de Encoder ASDBCAEN1000

Servo Drive de 1kW e Servo Motor Aplicavel

€ ECMA-E31 s

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector de Encoder ASDBCAEN1000
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Sistema Servo Motor AC

Accessories

(o TN LI ETA s le Servo Drive, Servo Motor e Acessorios

Servo Drive de 1kW e Servo Motor Aplicavel

Servo Motor de

ECMA-G313090S

Sem Freio Com Freio
3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector de Encoder ASDBCAEN1000

Servo Drive de 1.5kW e Servo Motor Aplicavel

Motor de
Inércia ECMA-E313150S

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector de Encoder ASDBCAEN1000

Servo Drive de 2kW e Servo Motor Aplicavel

Servo Motor de
Sem Freio Com Freio
5M 3M 5M

3M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabo do Encoder Cabodo Encoder CabodoEncodere CabodoEncoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Forga ASD-CAPW1000
Conector de Encoder ASDBCAEN1000

Servo Drive de 2kW e Servo Motor Aplicavel

ae ECMA-E313200S

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M 5M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW1203 ASD-CAPW1205 ASD-CAPW1303 ASD-CAPW1305

Cabo do Encoder Cabodo Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Forca ASD-CAPW1000
Conector de Encoder ASDBCAEN1000

Servo Drive de 2kW e Servo Motor Aplicavel

S'ﬁ; |aNIIr?;rtr:|dae ECMA-E3182000S

Sem Freio Com Freio

3M 5M 3M

Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor Cabo de Forga do Motor
ASD-CAPW2203 ASD-CAPW2205 ASD-CAPW2303 ASD-CAPW2305

Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder Cabo do Encoder
ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005 ASDBCAEN1003 ASDBCAEN1005

Conector de Forca ASD-CAPW2000
Conector de Encoder ASDBCAEN1000

Conector de sinal de Entrada/Saida de 25 Pinos (Cn1). ASDBCNDS0025

Cabo de comunicagéo, para Teclado, conectando um
Servo Drive ASDA-B a um Teclado.

Communication cable, for PC, connecting a ASDA-B
servo drive toa PC DVPACAB2A30

Cabo de comunicagéo, para Teclado, conectando um

ASDBCADKO0001

PC aum Teclado. ASDBCACKO0001
ASD-PU-01A
feclado ASD-PU-01B
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DITGEHELEER R ervo Motor (Série ECMA)

Tamanho da Estrutura do Motor:
Modelos de 80 mm e abaixo (Unidades: mm)

300£50

30050

guls

I i g g

s 0\ e T o3 TP

Ul / X B H
EE %s s t

S —12- gl @)\\ [
& -

' 1\ o/

0 gl

LGi L KEY DETAILS SHAFT END DETAILS
LL Fir — LA

| Model | C304010S = C3060200S = C3060400S  C3080407  C3080700S
e 40 60 60 80 80
Lz 4.5 5.5 5.5 6.6 6.6
LA 46 70 70 90 90
s 8 14 14 14 19
B 30 50 50 70 70
 LL (sem freio) 100.6 105.5 130.7 112.3 138.3
 LL (com freio) 136.6 141.6 166.8 152.8 178
" LS (sem lacre de dleo) 20 27 27 27 32
© LS(com lacre de 6leo) - 20 24 24 24.5 29.5
. LR 25 30 30 30 35
N TER 3 3 3 3 3
I I 5 7.5 5] 8 8
W 16 20 20 20 25
~ RH 6.2 11 11 11 15.5
. wk 8 5 5 5 6
w 3 5 5 5 6
[ ] 3 5 5 5 6
- M3xP0.5 M4xP0.7 M4xP0.7 M4xP0.7 M6xP1

Profundidade:8mm Profundidade:15mm Profundidade:15mm Profundidade:15mm Profundidade:20mm
Nota:

1. Os quadrinhos (CJ) nos nomes do modelo séo para configuragdes opcionais (freio, tipo de eixo e lacre de 6leo)
2.As dimensdes do "TP" s&o as ificago iais. Se ario, queira entrar em contato com o seu distribuidor.

Tamanho da Estrutura do Motor:
Modelos de 100 mm e abaixo (Unidades: mm)

t

z

o

2.As do"TP"s&o as

ta:
1. Os quadrinhos ([J) nos nomes do modelo s&o para configuragées op
! X irhiadh als. 96 X

cionais (freio, tipo de eixo e lacre de 6leo)
io, queira entrar em contato com o seu distribuidor.

J—ts KEY DETAILS
l Lw ~
o 5 = ™
A \ﬂ
Tl e SHAFT END DETAILS
LL LR
| E3130500S
130 130 130 130 100
2 9 © 9 9
145 145 145 145 115
22 22 22 22 22
110 110 110 110 95
147.5 147.5 147.5 163.5 1563.25
183.5 183.5 183.5 198 192.5
47 47 47 47 37
56 55) 55 55 45
6 6 6 6 5
11.5 11.5 1.5 11.5 12
36 36 36 36 32
18 18 18 18 18
8 8 8 8 8
8 8 8 8 8
7 7 7 7 7
M3xP0.5 M4xP0.7 M4xP0.7 M4xP0.7 M6xP1

Profundidade:8mm Profundidade:15mm Profundidade:15mm Profundidade:15mm Profundidade:20mm

130 130 100 130 180
9 9 9 9 13.5
145 145 115 145 200
22 22 22 22 35
110 110 95 110 114.3
147.5 167.5 199 187.5 169
183.5 202 226 216 203.1
47 47 37 47 73
55 55 45 55 79
6 6 5 6 4
1.5 11.5 12 1.5 20
36 36 32 36 63
18 18 18 18 30
8 8 8 8 10
8 8 8 8 10
7 7 7 7 8
M3xP0.5 M4xP0.7 M4xP0.7 M4xP0.7 M6xP1

Profundidade:8mm Profundidade:15mm Profundidade:15mm Profundidade:15mm Profundidade:20mm
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Sistema Servo Motor AC
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1) As dimensdes estao em milimetros (polegadas); os pesos estdo em quilogramas (kg) e libras-peso (Ibs)).
2) Reservamo-nos o direito de alterar as dimensdes e os pesos dos drives auxiliares sem notificagao prévia.

ASD-B0721-A(750W)
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1) As dimensdes estao em milimetros (polegadas); os pesos estdo em quilogramas (kg) e libras-peso (Ibs)).
2) Reservamo-nos o direito de alterar as dimensdes e os pesos dos drives auxiliares sem notificagao prévia.

ASD-B1021-A, ASD-B1521-A, ASD-B2023-A (1kW to 2kW)

3.66(93) 7.64(194)
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[ J00008000o000
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| 00000000a00ng
000 UHQUL )
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(
5.87(149)

e

[@ NOTA 1) As dimensges estao em milimetros (polegadas); os pesos estao em quilogramas (kg) e libras-peso (Ibs)).

2) Reservamo-nos o direito de alterar as dimensdes e os pesos dos drives auxiliares sem notificacdo prévia.




