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Series Temperature Controller
Bilgi Dokiimani

DELTA B serisini tercih ettiginiz icin tesekkurler. B serisini kullanmadan dnce bu bilgi ddkiimanini okuyunuz ve daha sonraki
uygulamalariniz igin saklayiniz.

® Uyarilar

A TEHLIKE ! Uyari ! Elektrik Soku !
1. Elektrik sokunu 6nlemek igin cihaz eneriili iken AC terminallere dokunmayiniz.
2. Cihazin igini kontrol ederken enerijili olmadigindan emin olun.
3. Semboliid Delta B serisi proses kontrolériin tamamen DOUBLE INSULATION veya REINFORCED INSULATION ile korumali
oldugunu gosterir. (IEC 536 Class II'ye esdeger).
N uvari !
Bu cihaz acik tip bir proses kontrol cihazidir. Cihaza zarar vermemek ve kisisel zararlarin olusmasini engellemek igin tehlikeli
uygulamalar yapmaktan kaginin.
1. Her zaman 6nerilen lehimsiz terminalleri kullanin: izolasyonlu gatal terminal (M3 vida, 7.0mm genislik (DTB 4824 igin 6.0mm), delik
capi 3.2mm). Vida 6lglsiu: M3 x 6.5 (6.8 x 6.8 pul ile). DTB4824 igin vida 6lglsu: M3 x 4.5 (6.0 x 6.0 pul ile). Onerilen sikma torku: 0.4
N.m (4kgf.cm). Kullanilabilecek kablo: 2 mm? solid/twisted kablo 12AWG ~ 24AWG. Liitfen vidalarin dizgun sikildigindan emin olun.

2. Cihazin zarar gérmesini 6nlemek igin toz veya yabanci maddelerin cihaz igine girmesini 6nleyin.
3. Asla cihazdan parga sékmeyiniz ve degistirmeyiniz.
4. Kullaniimayan terminallere higbir sey baglamayiniz.
5. Tum baglantilarin terminallere dogru yénde baglandigindan emin olun.
6. Cihazi asagida belirtilen ortamlarda kullanmayiniz:
¢ Toz veya asindirici gaz ve sivi @ Yiksek nem ve yiiksek radyasyon e Titresim ve sok e Ylksek voltaj ve yliksek frekans
7. Sicaklik sensorini baglarken ve degistirirken cihazin enerijisi kapali olmalidir..
8. Termokupl baglantilarini yaparken veya uzatirken kullanilan sensor tipine uygun kompanzasyonlu kablo kullanildiindan emin olun.
9. Lutfen platinum resistance thermometer (RTD) baglarken veya uzatirken direng kullanin.
10. Lutfen cihaza platinum resistance thermometer (RTD) bagladiginizda kablolari miimkiin oldugunca kisa tutunuz ve parazit ve

elektromanyetik guriltiyu 6nlemek icin glic kablolarini ylik kablolarindan mimkiin oldugunca uzak tutunuz.

11. Bu cihaz agik tip bir Gnitedir ve yiiksek sicaklik, nem, damlayan su, asindirici maddeler, toz, elektrik soku veya titresimli bélgelerden
uzak bir sekilde kutu icerisine yerlestirilmelidir.

12. Litfen cihazi enerjilendirmeden 6nce glg ve sinyal kablolarinin diizgln bir sekilde baglandigindan emin olun, aksi taktirde cihaz
zarar gorebilir.

13. Elektrik sokunu 6nlemek icin cihaz enerijili iken terminallere dokunmayin veya tamir etmeye galismayin.

14. Enerji kesildikten sonra kapasitorlerin desarj olmasi igin en az 1 dakika bekleyin ve bu sure iginde kesinlikle kontrol cihazinin
terminallerine dokunmayin.

15. Kontrol cihazini temizlemek i¢in asitli veya alkalin sivilar kullanmayin. Temizligi yumusak ve kuru bir kumas parcasi ile yapin.

16. Bu kontrol cihazinda power anahtari veya sigorta yoktur. Onun igin, power anahtari veya sigorta gerekli ise, bunlari cihazin yakininda
kullanin. Tavsiye edilen sigorta: Voltaj orani 250V, Akim orani 1A. Sigorta tipi: Time-lag fuse.

17. Not: Bu kontrol cihazinda asiri akim korumasi yoktur. Elektrik standartlarina ve kodlarina uygun olabilmesi igin kontrol cihazinin
yanina ona uygun bir asiri akim koruma cihazi baglanmalidir. (250 V, 15 Amper max).

m Gosterge, LED & Butonlar

PV Display : okunan degeri veya parametra tipini gdsterir.

F an SV Display :Sicaklik set degerini, mevcut parametrelerin degerini veya
BuuB ayarlanmis set degerini gdsterir.
NN AT Auto-tuning LED', Auto-tuning ¢alismasi boyunca flash vapar.
8 Uy 8 QUT1/MOUTZ2 :Cikis LED', cikis ON oldugu zaman yanar.
P mom * % 4 : Function key. Istenilen fonksiyon modunu segmede ve ayarlanan degeri
L L cihazin hafizasina kaydetmede kullanilir.

AT MM ALMET ALME
[} . " [

E : Mode key.Fonksiyon modlari igindeki parametreleri segmede kullanilir.
“C, “F : Sicaklik Birimi LED'i “C : Santigrad ° F: Fahrenayt

ALMT =~ ALM3 : Alarm gikis LED'leri, ALM1/ALMZ/ALMS ON oldugu zaman yanar.
E E :Down key. 3Y displayde bulunan degeri azaltmak igin kullanilir. Bu tus
basili tutularak deger daha hizli azaltilabilir.
Up key. 3V displayde bulunan degeri arttirmak igin kullanilir. Bu tus

basili tutularak deger daha hizli azaltilabilir.



m Siparis Bilgisi

DTB Serisi

Panel Olglisii (WxH)

1. Cikig grubu segimi

6]

2. Cikig grubu segimi

EVENT Girisi / CT &zelligi

(Opsiyonel)

Gl¢ Kaynag

DTB [51[6] [7]-[8]

DTB: Delta B Serisi Proses Kontrol Cihazi

= 4824: 1/32 DIN W48 x H24mm = 4896: 1/8 DIN W48 x H96mm
= 4848: 1/16 DIN W48 x H48mm = 9696: 1/4 DIN W96 x H96mm

R: Réle ¢ikis, SPDT (SPST: 1/16 DIN ve 1/32 DIN &lgusu), 250VAC, 5A
V: Voltaj puls ¢ikig, 14V +10% ~ -20% (Max. 40mA)
C: DC akim ¢ikig, 4 ~20m A L: Lineer voltaj ¢ikis, 0~5V, 0~10Vdc

R: Role ¢ikis, SPDT (SPST: 1/16 DIN ve1/32 DIN 6l¢lsi), 250VAC, 5A
V: Voltaj puls ¢ikig, 14V +10% ~-20% (Max. 40mA)

Yok: EVENT girisi yok, CT (Akim Trafosu) girisi yok = T: CT (Akim Trafosu) girisi var, EVENT girisi yok
E: EVENT girigi var, CT (Akim Trafosu) girisi yok V: Valf kontrol.

Yok: AC 100 ~ 240V
D: DC24V

DTB4824 serisi: Opsiyonel fonksiyon desteklemez ve ekstra alarm ¢ikisi yoktur. Fakat kullanici 2.¢ikisi alarm ¢ikis modunda kullanabilir.
DTB4848 serisi: Opsiyonel fonksiyon desteklediginde sadece bir alarm ¢ikisi vardir. Fakat kullanici 2.¢ikisi 2.alarm ¢ikis modunda

kullanabilir.

Geri beslemeli "Valf kontrol" se¢imi sadece DTB4896RRYV, DTB9696RRY icin gecerlidir..

m Ozellikler

Giris Voltaj

Calisma Voltaj Arahgi
Glg Tiketimi

Hafiza Korumasi
Display Metodu

Sensor Tipi

Kontrol Modu

Kontrol Cikisi

Display Gorlintlsu
Ornekleme Zamani
RS-485 Haberlesme
Titresim Direnci

Sok Direnci

Calisma Sicakhgi
Saklama Sicakligi

AC 100 ~ 240V, 50/60Hz; DC24V+10%

Voltaj araligi: AC 85% ~ 110%; DC 90 ~ 110%

5VA max.

EEPROM 4K bit (kalici hafiza (yazma sayisi: 100,000)

2 satir x 4 karakter 7-segment LED display Process degeri(PV): Kirmizi renk, Set degeri(SV): Yesil renk
Termokupl: K, J, T, E,N, R, S, B, L, U, TXK

3-kablolu Platinum RTD: Pt100, JPt100

Analog giris: 0 ~5V,0~10V,0~20mA,4~20mA, 0 ~50mV

PID, ON/OFF, Manuel yada PID program kontrol (Ramp/Soak kontrol)

Role ¢ikis: SPDT (SPST: 1/16 DIN ve 1/32 DIN dlglist), Max. yik 250VAC, 5A rezistif yik
Voltaj puls ¢ikis: DC 14V, Max. ¢ikis akimi 40mA

Akim ¢ikis: DC 4 ~ 20m A ¢ikis (YUk direnci: Max. 600Q)

Lineer voltaj gikis: 0 ~ 10V

Tam sayidan sonra 0 yada 1 dijit (segilebilir)

Analog giris: 150 ms/ tarama Termokupl yada Platinum RTD: 400 ms/tarama

MODBUS ASCII / RTU haberlesme protokoli

10 - 55Hz, 10m/s? 10dk icin, X, Y ve Z yonlerinin her birinde

Max. 300m/ s?, Her (i eksende 3 kez, 6 yon

0°C ~ +50°C

-20°C ~ +65°C

Yukseklik 2,000m yada daha az
Rutubet 35% ~ 80% (yogunlagsmasiz)
Panel koruma seviyesi IP65

m Sicakhik Sensor Tipleri & Sicakhk Araliklan

Giris Sicaklik sensor tipi Register Degeri LED Gorinimu Sicaklik Araligi
0 ~ 50mV Analog Giris 17 BN -999 ~ 9,999
4 ~ 20mA Analog Girig 16 BT -999 ~ 9,999
0 ~ 20mA Analog Girig 15 En -999 ~ 9,999



Giris Sicaklik sensor tipi Register Degeri LED Gorinimu Sicaklik Araligi

0V ~ 10V Analog Giri 14 [ O -999 ~ 9,999
0V ~ 5V Analog Girig 13 [ LS5 -999 ~ 9,999
Platinum Resistance (Pt100) 12 [ Pt -200 ~ 600°C
Platinum Resistance (JPt100) 11 A -20 ~ 400°C
Termokupl TXK tip 10 B3 -200 ~ 800°C
Termokupl U tip 9 [ U -200 ~ 500°C
Termokupl L tip 8 [ -200 ~ 850°C
Termokupl B tip 7 [ b 100 ~ 1,800°C
Termokupl S tip 6 E 0~1,700°C
Termokupl R tip 5 s 0 ~ 1,700°C
Termokupl N tip 4 [ A -200 ~ 1,300°C
Termokupl E tip 3 m 0 ~600°C
Termokupl T tip 2 A 200 ~ 400°C
Termokupl J tip 1 [ J -100 ~ 1,200°C
Termokupl K tip 0 [ ¢ -200 ~ 1,300°C

Not 1: Akim girisi igin 249Q direng dahili olarak mevcuttur. Litfen “Akim Girigi Ayarlamak” bolimiine bakiniz.

Not 2: (Galisma modu)Eger kullanici decimal nokta segimi yapmak istiyorsa ayarlanmalidir. B,S,R tipleri disinda tim termokupl
sensorlerin decimal nokta ayari yapilabilir.

Analog girig varsayilan araligi -999 ~ 9999'dir. Ornegin, giris sicaklik sensér tipi 0~20mA analog giris segildigi zaman, -999 = 0 mA ve
9999 = 20mA olur. Eger girig aralig1 0 ~ 2000 olarak degistirilirse, 0 = OmA ve 2000 = 20mA olur. Bu sayede display degeri 0.01mA'e
skalalandiriimis olur.

® Cahsma

® Ug gesit calisma modu vardir: Calisma, diizenleme ve ilk ayar. ik enerji verildigi zaman, cihaz galisma modunda agilir. Diizenleme

S

tusuna basin. Eger ®

moduna gegmek igin tusuna 3 sn’den fazla basilirsa, cihaz ilk ayar moduna gececektir. Dizenleme
yada ilk ayar modunda iken tusuna basilirsa, cihaz ¢calisma moduna geri doner.
® PV/SV: Sicaklikligin set degderini ve mevcut sicaklik (preset) degerini gésterir. tuslari ile sicaklik set degeri degistirilebilir.

® Ayarlama metodu: Herhangi bir modda iken tusu, istenilen fonksiyonu segilir ve tuslari ile degeri degistirilir.

® Ayarlanan degeri kaydetmek igin tusuna basilir. Dahili fonksiyonlarin nasil ayarlanacagi asagida belirtiimistir:

Diizenleme 4tusuna3sr1'denazbasilinca Calisma tusuna3sn‘den90kbasilinca; lik Ayar
Modu » Modu < Modu

@l tusuna basilinca tusuna basilinca

ilk Ayar Modu
m Giris sensor tipi ayari

Diizenleme Modu

m Auto-tuning

(PID kontrol ve RUN modda ayarlanir).

Calisma Modu
m Set Degeri

Tuslarini kullanarak ayarlanabilir

basinca V basinca V basinca V
4 grup PID modu (n=0 ~ 3). n=4 ise, m RUN veya STOP kontrol ayari [tla Sicaklik birimi ayari(Analog giris
PID kontrol otomatik ayarlanir. secili iken gorinmez)

basinca V basinca V basinca V

M PD kontrol offset ayari Baslangi¢ pattern ayari Sicaklik aralii Ust-limit ayari

(PID konEroI. moda ve Ti=o iken, (PID program kontrol ve m zaman
PdoF degerini ayarlar.) ayari)

basinca V basinca V

basinca V



Diizenleme Modu

m Isitma histeresiz ayari

(ON/OFF kontrol modunda ayarlanir)
basinca V
m Sogutma histeresiz ayari
(ON/OFF kontrol modunda ayarlanir)
basinca V

veya CLPd| Isitma/Sogutma AIRRHN Alt-limit alarm 1
kontrol peryod ayari (PID kontrol modunda
ayarlanir)

ERE (st-limit alarm 1

basinca V

2. ¢ikis gurubunun kontrol peryod Ust-limit alarm 2

ayarl
basinca V

Dual loop ¢ikis kontrol irasinda 1.
Ve 2. Grubun P degeri 2. Cikis grubunun P
degeri = 1. Cikis grubunun P degeri) x COEF

basinca V

Alt-limit alarm 2

stal=] Dead Band (Dual Loop g¢ikig kontrol b Ust-limit alarm 3

Modunda ayarlanir)

basinca V
m Valf geribesleme sinyali icin switch GIREIN Alt-limit alarm 3
ayarl.

basinca V
m Geribesleme degerini otomatik =14 Kilit modu ayari
ayarla.

basinca V

m Valf'in tamamen kapali ve agik
durumlari arasi sure ayaril.

basinca V

Valf Dead Band ayari.

Calisma Modu

Decimal noktasi pozisyon segimi

m T’inci ¢ikis grubunun ¢ikis
degerlerinin goriintilenmesi ve yari

m 2'nci ¢iIkis grubunun ¢ikis

ilk Ayar Modu

£P

B8 Sicaklik araligi alt-limit ayari

basinca V basinca V
m Kontrol modu segimi

basinca V basinca V
Isitma/sogutma kontrol se¢imi veya
Dual Loop ¢ikis kontrol

basinca V basinca V
m Alarm 1 mod ayari

basinca V basinca V

Alarm 2 mod ayari
basinca V basinca V
Alarm 3 mod ayari

basinca V basinca V
LR Sistem alarm ayari

basinca V basinca V
Haberlesme yazma fonksiyonu
aktif/pasif

basinca V basinca V
m ASCII, RTU haberlegsme format
secimi

basinca V basinca V

m Haberlesme adresi ayari

degerlerinin goriuntlilenmesi ve ayari

basinca V

m Geri beslemeli valf ¢ikisinin st limit m Harici CT kullanildiginda, kontrol b
cikisi ON ise, kontrol cihazi CT tarafindan

ayari

basinca V basinca V
oc

d Haberlesme hizi (baud rate ayari)

olgulen mevcut akim degerini gosterir.

basinca V

Geri beslemeli valf ¢ikisinin alt limit m Geribeslemeli valf gikisi.

ayari
basinca V

m Sicaklik sapma degeri lizenleme

basinca V

m Analog c¢ikis degeri Ust-limit ayar
(Ayar ekrani analog ¢ikis oldugu zaman) 3%

basinca V

m Analog ¢ikig degeri alt-limit ayari
(Ayar ekrani analog ¢ikis oldugu zaman)

basinca auto-tuning moduna déner
% Birim = 2.8uA = 1.3mV c¢ikis de@eri ayarlamasi igindir.

m Valf geribesleme degeri

basinca hedef sicakliga déner

basinca V basinca V

m Haberlesme data uzunlugu ayari

basinca V basinca V

m Parity bit ayari

basinca V

Stop bit ayari

basmca giris sensor tipi ayarina déner



PID mod segimi: 4 grup PID modlarindan (n = 0 ~ 3) herhangi biri segilebilir. n = 4, ise program otomatik olarak hedef sicakliga ulasmak
icin en uygun PID gruplarindan birini segecektir.

m n=0~4 secilerek PID moduna karar = PID ayarl: n=0 B -D ayari: n=3
vertr basinca V basinca V
m Oransal band ayari: n=0 “ Oransal band ayari: n=3
basinca V basinca V
m Tiayari:n=0 E Ti ayari: n=3
basinca V basinca V
= T4 ayari: n=0 ﬂ Td ayari: n=33
basinca V basinca V
m Integral sapma ayari: n=0 Integral sapma ayari: n=3
AT ayari. AT ayari.

basilinca [>0~3 PID grup basinca PID sapma ayarina déner basinca PID sapma ayarina déner

Pattern ve step ayari segimi: B parametreleri iginde = ayarlanir. Asagdida pattern no:0 galisma érnegi gdsteriimektedir.
Ayarlanmak istenen pattern SPC T Pattern 0'in step 0 sicakligi ayarlanir [ d Program kontrol uygulanirken
numarasi segilir. Select OFF gercek step no segimi
basnarak V numara segilir basinca V basinca YV
Pattern ve step ayari segiminden gikilir. B pattern 0'in step 0 zaman ayarlanr. R jave calisma déngii sayisi ayari (0
ERdatl ‘ye gecerek ve ayarlamaya Birim: ss.dd ~99)
devam eder.
basinca V basinca V
Siradaki stepler ayarlanir. Step 7 ayari B Link pattern ayar. OFF program
Pattern 0'in step 7 sicakligi sonu oldugunu gésterir.
ayarlanir.
basinca V
m Pattern 0'in step 7 zamani ayarlanir.
Birim: ss.dd

. basinca pattern no ayar moduna
4 basinca akif step no ayarlanir. doner.

® Dual Loop Cikis Kontrol (Isitma/Sogutma Kontrol)

Sicaklik kontrolu 1sitma veya sogutma seklinde olabilir. DTB serilerinde, sicaklik kontroli igin 1sitma ve sogutma ayni anda saglanabilir.
(Dual Loop ¢ikis kontrol modu kullanilarak). Dual Loop ¢ikis kontroll kullanilacagi zaman, iki kontrol gikisi isitma ve sogutma
sistemlerine baglanmalidir. Calisma icin asagidakileri inceleyin:

: Kontrol cihazinda i1sitma veya sogutma yapilacaksa bu parametre ile 1sitma mi sogutma mi yapilacagi secilir. Bu parametrenin
ayari m ise 1'inci ¢ikis grubu i1sitma (reverse) kontrol ve parametre ayari mise, 1'nci ¢ikis grubu sogutma (forward) kontrol
olur. Bu durumda 2'nci gikis grubu alarm ¢ikigi gibi degerlendirilecektir. Eger m ya da ise, bu durum kontrol cihazinda Dual

ise, 1'inci ¢ikis grubu 1sitma (reverse) kontrol ve 2'nci ¢ikis grubu

DTB serilerinde, P(Proportional Band), I(Integral Zamani) ve D(Derivative Zamani) parametre degerleri Auto-Tuning (AT) kullanilarak
otomatik ayarlanabilir.

m: Bu parametre Dual loop kontrol modunda PID konfigiirasyon ayarlari yapilirken kullanihir. 1'inci ¢ikis grubu igin P, | ve D ayarlari

ayri ayni yapildiktan sonra 2'nci grup P parametresinin degeri asagidaki gibi olur. (1'inci ¢ikig grubu P degeri) x m ve 2'nci ¢ikis
grubu | ve D degerleri 1'inci ¢ikis grubu | ve D degerleri ile aynidir.

m: Dead Band, sekil 1, 2 ve 3'de gosterilmistir. Bu parametre ile isitma ve sogutma ¢ikisinin 0 oldugu alan belirlenir. Bu alan SET
noktasinin gevresinde olup Dual Loop ¢ikis kontrol modunda ayarlanir.

i iki Dead band: dead
Dead band Cikis Dead band: dead Gikis s )
> + o | |, band degeri=pozitif | | Band degeri=negatif
Isitma sapmasi (HTS) | |, Sogutma sapmasi (CTS) > + . B
L L -
ON b Y
Isitma Sogutma 4
B v v o Isitma Sogutma Isitma < Sogutma
s AR 1 >y . Y
Saldegeri Setdegeri Setdegeri
Figur 1. ON/OFF kontrol modunda o
dual loop cikis kontrolu Figur 2. PID kontrol,Dead Band pozitif Figur 3. PID kontrol Dead Band negatif



: Tus kilidi ayari: Yanhs uygulamalari engellemek icin iki ¢esit kilitteme fonksiyonu vardir.

m: Lock 1 tim ayarlari kilitler. TUum parametreler ve sicaklik ayarlari kilitlenir ve hicbir degisiklik yapilamaz.

m: Lock 2 SV (Set point) degeri diginda tiim parametreleri kilitler. SV deg@eri digindaki parametreler ve sicaklik degerlerinin higbiri

degistirilemez. Kontrol cihazinda ve W

tuslarina ayni anda basilarak kilit kaldirilabilir.

® Alarm Cikislan

Uc grup alarm cikisi vardir ve her bir grup igin ilk ayar modunda on sekiz (18) alarm tipi ayarlanabilir. Alarm gikislari PV proses sicaklik
degeri alarm c¢ikislari ayarlarindan blyik veya diistik olduklari zaman aktif olurlar.

Set Degeri
0

10

1

12

13

14
15
16
17
18

Alarm Tipi
Alarm fonksiyonu iptal
Ust ve Alt Limit Sapma:
Bu alarm ¢ikigi PV degeri SV+(AL-H) degerinden blylk veya SV-(AL-L) degerinden
disuk oldugunda galisir.
Ust Limit Sapma:
Bu alarm ¢ikigi PV degeri SV+(AL-H) degerinden buylk oldugunda galisir.

Alt Limit Sapma:
Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV-(AL-L) dederinden disiik oldugunda calisir.

Ust ve Alt Limit Ters Sapma:
Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV+(AL-H) ve SV-(AL-L) araliginda oldugunda calisir.

Ust ve Alt Limit Mutlak degeri:
Bu alarm ¢ikigi PV degeri AL-H degerinden buyik ve AL-L dederinden dugiik
oldugunda caligir.

Ust Limit Mutlak Degeri:
Bu alarm ¢ikigi PV degeri AL-H degerinden biyik oldugunda c¢alisir.

Alt Limit Mutlak Degeri:
Bu alarm c¢ikisi PV degeri AL-L de@erinden dusuk oldugunda caligir.

Standby ile Alt ve Ust Limit sapma:

Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV degerine ulastiktan sonra SV+(AL-H) degerinden biylk
ve SV-(AL-L) de@erinden dusuk oldugunda caligir.

Standby ile Ust Limit Sapma:

Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV degerine ulastiktan sonra SV+(AL-H) dederinden buyik
oldugunda caligir.

Standby ile Alt Limit Sapma:

Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV degerine ulastiktan sonra SV-(AL-L) dederinden diisiik
oldugunda caligir.

Histerisiz Ust-limit alarm ¢ikisi: :

Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV+(AL-H) degderinden buylk olunca galigir ve SV+(AL-L)
degerinden disiik olunca OFF olur.

Histerisiz alt-limit alarm gikisi:

Bu alarm ¢ikisi PV degeri SV-(AL-H) de@erinden dusuk olunca galisir ve SV-(AL-L)
degerinden biylk olunca OFF olur.

CT alarm gikisi:

Bu alarm ¢ikisi akim trafosu (CT) tarafindan élgilen akimin AL-L'nin altinda veya
AL-H'in tzerinde iken galisir. (Bu alarm gikisi sadece akim trafolu kontrol cihazlarinda
mevcuttur).

Program kontrol sona erdiginde, alarm gikig verir.

PID program kontrolde RAMP UP durumu olusursa, alarm ¢ikis verir.
PID program kontrolde RAMP DOWN durumu olugursa, alarm ¢ikis verir.
PID program kontrolde SOAK durumu olusursa, alarm ¢ikis verir.

PID program kontrolde RUN durumu olusursa, alarm gikis verir.

Not: AL-H ve AL-L, ALT1H, AL2H, AL3H ve AL1L, AL2L, AL3LYyi igerir.

B Akim Trafosu (CT) Fonksiyonu

Alarm Cikis Fonksiyonu
Cikis OFF
ON ﬁ
OFF - 2
SV-(AL-L) SV

ON
OFF

A
SV SV+(AL-H)

—

A
SV+(AL-H)

ON
OFF + 1
SV-(AL-L) SV

ON T
OFF

A A A
SV-(AL-L) SV SV+(AL-H)
e [
OFF—— 1
AL-L AL-H
ON
OFF—l:A
AL-H
ON
OFF:I—A
AL-L

ON

OFF =
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Akim trafosu (CT) fonksiyonu alarm ¢ikisi ile kullanilir. Akim trafosu (CT) kontrol cihazi ile birlikte kullanilacagi zaman, ilgili alarm ¢ikis
modu ayari mod 13 yapilir. (alarm ¢ikis set degeri 13), sonra ¢alisma moduna gegilir ve akim alt limiti ve akim Ust limiti ayarlari yapilr.
Alarm akim ayar araligi 0.5A ~ 30A, display ¢6zunurligi 0.1A ve élgim dogrulugu +/- 0.5A'dir.



® EVENT Girisi Fonksiyonu

DTB serisi uriinlerde iki opsiyonel event girisi (kontak girigleri) vardir (EVENT1 ve EVENT2).

EVENT1 : RUN/STOP calismasi RUN/STOP parametrelerinden (Galisma Modu) veya haberlesmeden yapilir. Kullanicilar RUN/STOP
calismasini DTB serisi EVENT 1'den de yapabilir. Kontrol cihazi galigiyorken EVENT 1 devresi agiksa kontrol ¢ikisi ON olur. Aksi
taktirde, EVENT 1 devresi kisa devre ise veya kontrol cihazi sistem parametresi STOP mod ayarlandi§i zaman kontrol cihazi ¢ikisini
STOP yapar.

EVENT2 : DTB serisi EVENT 2 (acik/kapali) durumunu degistirerek kullanicinin iki sicaklik ayari yapmasina izin verir. Her bir sicaklik
ayarinin kontrol parametreleri farklidir.

® PID Program Kontrol (Ramp/Soak Program Kontrol)

Fonksiyon ve Parametre Ayarlar Aciklamasi:

DTB serileri 8 pattern PID program kontroliinii destekler (Pattern No. 0~7). Her pattern 8 adim igerir. (0 ~ 7). Ayrica bir Link Pattern
parametresi, bir saykil parametresi ve birde gergek adim parametresi igerir.

Start Pattern: calisma modunda olup PID program kontrol baslangi¢ pattern segiminde kullanilir. (Bu parametre sadece PSP
modda iken gorunir).

Adimlar: Set noktasi X ve isleme zamani T olarak iki parametre ayari vardir. Set noktasi (SV) degeri X sicakligina T isleme zamani
sonunda ulagsmalidir. E§er SET noktasi bir nceki ayar ile ayniysa, bu duruma Soak program kontrol denir. Ayni degilse de bu duruma
Ramp program kontrol denir. Bundan dolayi, PID program kontroliine Ramp/soak program kontrol denir.

Varsayilan step no 0 ve kontrol soak program kontroldir. Kontrol cihazi sicakhigi (PV) X set noktasina ulastiracak ve sonra bu X
noktasinda sabit tutacaktir. T isleme zamani Step no: 0’dan belirlenir.

Link Pattern Parametresi: Ornegin parametre degeri 2 ise, bu durum pattern 0'dan sonra pattern 2'nin aktif olacagi anlamina
gelir.Parametre m, ise, mevcut patterni tamamladiktan sonra programi durduracagi ve son adimdaki degerde sicakligi muhafaza
edecegi anlamina gelir.

Cycle Parametresi: ilave isleme saykil sayisi. Ornek olarak, parametre degeri g 2 ise, bu 4 no'lu pattern'in 2 kez tekrar
islenecegdi anlamina gelir. Bir de normal galismasini eklersek 4 no lu pattern toplam 3 kere aktif olur.

Aktif Step Parametresi: Patern basina islenecek adim sayisi (0 ~ 7 ayarlanabilir). Ornegin parametre P52 2 ise, sadece 2. adima
kadar olan adimlar (0-2 arasi) islenir. Digerleri islenmez.

Calistirma: Eger [ 5] degeri [ -iio] ise, program baslangi¢ patternin 0 no'lu adimindan baslar.
Eger [ 5] degeri 5toP ise, program duracak ve kontrol ¢ikisi pasif olacak.

Eger == degeri PS¢ P ise, program duracak ve sicaklik program durmadan 6nceki son set degerine gore kontrol edilecek.
Tekrar [ iic] segilirse program baslangi¢ paterninin 0 no'lu adimindan tekrar baslar.

Eger [ 5] degeri ise, program duracak ve sicaklik program durmadan 6nceki son set degerine gore kontrol edilecek.
Tekrar [ L) secilirse, program durmadan &nceki son adimi takip edecek ve kalan zamani islemeye baslayacak.

Display: PID program kontroli boyunca, SV displayde P-XX goérinir, P mevcut islenen patterni ve XX ise bu patternin kaginci adiminin
islendigini gosterir. tuslan kullanilarak display degistirilebilir.

Parametre m segilip tusuna basilinca, SV displayde mevcut islenen adimin sicakhk SET degeri gorintllenir.

P
L

Parametre s

E PID Kontrol

PID kontrol igin 4 grup PID parametresinden (P, I, D, IOF) herhangi biri segilebilir. AT yapildiktan sonra, PID degeri ve sicaklik ayari
segilen grup icinde saklanacaktir.

¥ -B¥E. pipn, n=0~4 araliginda degisir ve n=0~3 PID parametreleridir. : n=4, Auto PID parametresidir.

Program o anki sicaklik ayarina gére en uygun PID parametresini otomatik olarak secer.

Displaydeki SV degerleri ~m ile iligkilidir.

m~m: Sicaklik degeri kullanicinin segctidi veya AT tarafindan secilen PID parametresi ile iligkilidir.

Valf Kontrol:

Cikis igin valf kontrol kullanildiginda, motorun forward/reverse kontroli igin 2 réle ¢ikisi mevcuttur, biri (¢ikis 1) valfin agilmasi digeri de
(cikis 2) valfin kapanmasi igindir. Cikis miktari, geribesleme fonksiyonu aktive edilerek valfin agik & kapali durumuna gére ayarlanabilir.
Geri besleme disable edilirse, valf tamamen acik oldugu halde gikis 1, valf tamamen kapaliyken de gikis 2. EGer geri besleme aktive
edilirse valf kontrol igin asagidaki parametreleri kullanin:

, segilip key tusuna basilinca, SV displayde mevcut islenen adimin kalan zamani gérintilenir.

m: Valfin tamamen kapali durumdan tamamen agik hale gelmesi igin gegecek olan sure.

: Valfin Dead Band ayari. Mevcut valf ¢ikisi bir énceki valf ¢ikisi Dead Band degerinden biyuk olmali; aksi takdirde, valf OFF’ ta
kalir.

m: Sinyal geribesleme ayari, ON yaplilirsa geribesleme aktif olur OFF yapilirsa pasif olur.
Egerm 1” yapilirsa, geribesleme fonksiyonu aktive edilmis olur ve devamlnda asagidaki segenekler goruntilenir:

m : Valf geribeslemesinin auto-tuning Ust/alt limiti. Ancakmstop

yapilirsa bu secenek gérintulenebilir.
m: Valf tam acgildiginda D/A degeri. mParametreS| ”1” yapilirsa otomatik "0” yapilirsa manuel ayarlanir.
m: Valf tam kapandiginda D/A degeri. m Parametresi "1” yapilirsa otomatik "0” yapilirsa manuel ayarlanir.

-7-



Not: Eder feedback fonksiyon ayarlarinda bir hata yapiimissa, program geribesleme aktive edilmemis olarak goriir.

B RS-485 Haberlesme

1. Desteklenen iletisim hizlari: 2,400, 4,800, 9,600, 19,200, 38,400bps

2. Desteklenmeyen formatlar 7, N, 1 yada 8, O, 2 yada 8, E, 2

3. Haberlesme Protokolii: Modbus (ASCII yada RTU)

4. Fonksiyon kodu: 03H register icerigini okuma (Max. 8 words). 06H register icine 1 (bir) word yazmak igin. 02H bit datalari okumak

icin (Max. 16 bits). 05H registere 1 (bir) bit yazmak igin.

5. Adresler ve Data Registerlerin igerikleri:

Adres

1000H

1001H
1002H
1003H

1004H

1005H
1006H
1007H
1008H
1009H
100AH
100BH
100CH

100DH

100EH

100FH

1010H
1011H
1012H
1013H
1014H
1015H
1016H
1017H

1018H

1019H
101AH
101BH
101CH
101DH
1020H
1021H
1022H
1023H
1024H

icerik

Mevcut deger (PV)

Set degeri (SV)
Sicaklik araligi Ust-limiti
Sicaklik araligi alt-limiti

Giris sicaklik sensoru tipi

Kontrol metodu

Isitma/Sogutma kontrol segimi

1'inci grup Isitma/Sogutma kontrol saykil
2'inci grup Isitma/Sogutma kontrol saykil
PB Proportional band

Ti Integral zamani

Td Derivative zamani

Integration varsayilan

Proportional kontrol offset hata degeri, Ti =
0 iken

Dual loop ¢ikis kontrol kullanildidi zaman
COEF ayari

Dual loop ¢ikis kontrol kullanildigr zaman
Dead band ayari

1.¢1kis grubu histerisis ayar1 degeri
2.cikis grubu histerisis ayari degeri
Cikis 1 okuma ve yazma degeri

Cikis 2 okuma ve yazma degeri
Analog lineer ¢ikis Ust-limit dizenleme
Analog lineer ¢ikis alt-limit dizenleme
Sicaklik dizenleme degeri

Analog ondalik ayari

Valfin tam agikken tam kapanmasina
kadar gegen sure

Valfin Dead Band ayari

Valf geribesleme sinyalinin Gst-limiti
Valf geribesleme sinyalinin alt-limiti
PID parametre segimi

PID degerine bagh Set Degeri
Alarm 1 tipi

Alarm 2 tipi

Alarm 3 tipi

Sistem alarm ayari

Ust-limit alarm 1

Agiklama
Olgiim birimi 0.1, 0.4 saniyede bir update edilir.
Asagidaki okuma degerleri hata durumunu gdsterir:
8002H : Dahili proses (Sicaklik degeri yeterince iyi degil)
8003H : Sicaklik sensoru bagl degil
8004H : Sicaklik sensori girisi hatasi
8006H : Sicaklik degeri alinamiyor, ADC giris hatasi
8007H : Memory okuma/yazma hatasi
Birim 0.1, °C yada °F
Bu datanin igerigi sicaklik sinirinin Gzerinde olmamalidir
Bu datanin igerigdi sicaklik sinirinin altinda olmamalidir

Detayli bilgi igin litfen "Sicaklik Sensor Tipi ve Sicaklik Araligi
bakiniz.

0: PID, 1: ON/OFF, 2: manuel ayar, 3: PID program kontrol
0: Isitma, 1: Sogutma, 2: Isitma/Sogutma, 3: Sogutma/lsitma
0~99, 0:0.5sn

0~99, 0:0.5sn

0.1~999.9

0~9,999

0~9,999

0 ~ 100%, Birim 0.1%

bélimine

0~ 100%, Birim 0.1%
0.01 ~99.99

-999 ~ 9,999

0~9,999

0~9,999

Birim 0.1%, yazma uygulamasi sadece manual ayar modunda yapilabilir.
Birim 0.1%, yazma uygulamas| sadece manual ayar modunda yapilabilir.
1 Birim = 2.8uA(Akim Cikig) = 1.3mV(Lineer Voltaj Cikis)

1 Birim = 2.8uA(Akim Cikis) = 1.3mV(Lineer Voltaj Cikis)

-999 ~ +999, birim: 0.1

0~3

0.1 ~999.9

0 ~ 100%; birim: 0.1%

0~1,024

0~1,024

0~4

Sadece ¢alisma araligi dahilinde olabilir, birim: 0.1 skala
Detayl bilgi igin "Alarm Cikiglari" bélimine bakiniz.
Detayl bilgi icin "Alarm Cikislan" bolimine bakiniz.
Detayh bilgi igin "Alarm Cikislar" bolimine bakiniz.

0: Yok (varsayilan), 1~3 : Alarm 1 - Alarm 3 ayari
Detayh bilgi igin "Alarm Cikislar" bolimine bakiniz.



Adres icerik Aciklama

1025H Alt-limit alarm 1 Detayh bilgi icin "Alarm Cikislan" bolimine bakiniz.

1026H Ust-limit alarm 2 Detayl bilgi igin "Alarm Cikiglar" bélimiine bakiniz.

1027H Alt-limit alarm 2 Detayh bilgi icin "Alarm Cikiglan" bolimune bakiniz.

1028H Ust-limit alarm 3 Detayl bilgi igin "Alarm Cikiglar" bélimiine bakiniz.

1029H Alt-limit alarm 3 Detayl bilgi igin "Alarm Cikiglari" bélimine bakiniz.

102AH LED durumu okuma b0 : AIm3, b1: AIm2, b2: °F, b3: °C, b4: Alm1, b5: OUT2, b6: OUT1, b7: AT
102BH Pushbuton durumu okuma b0 : Set, b1 : Segim, b2 : Yukari, b3 : Asagi. 0 basilacak

102CH Kilit durumu ayari 0 : Normal, 1 :TUm ayarlar kilitli, 11 : SV diginda tim ayarlar Kilitli
102DH CT degeri okuma Birim: 0.1A

102FH Software versiyonu V1.00 gdsterimi 0x100

1030H Baslangi¢ pattern numarasi 0~7

1032H Gegen step program zamani okuma (sn)
1033H Gegen step program zamani okuma (dk)

Calisan step program adim numarasi

1034H
okuma

Calisan step program pattern numarasi

1035H
okuma
1036H Program dinamik set degeri okuma

1040H~ | llgili patternin icinde bulunan aktiiel step

1047H numaras! 0 ~ 7 = N, patternin 0'dan N'ye kadar olabilecegi anlamina gelir.

1050H~ | llgili patternin tekrar caligma saykil (déngti)
1057H sayisl

1060H~

0 ~ 99 patternin 1 ~ 100 kere islenecegi anlamina gelir.

iigili patternin Link Pattern Numarasi 0 ~ 8, 8 programin sonu oldugunu gdsterir. 0~7 mevcut pattern bittikten

1067H sonra islenecek pattern numarasini gosterir.
2000H~ Pattern 0~7 sicaklik set noktasi ayari.
Pattern 0 sicakligi 2000H~2007H'den -999 ~ 9,999
203FH
ayarlanir.
2080H~ Pattern 0~7 isleme zamani ayari.
20BFH Pattern 0 zamani 2080H~2087H'den 0 ~ 900 defa (1 skala bir dakikadir)
ayarlanir

. Bit Register Adres ve Igerigi: (Okunacak ilk bit LSB'nin icine konacak, Data yazma = FFOOH bit set etmek igin, 0000H biti temizlemek
icin)

0800H AT LED durumu okuma 0: OFF; 1: ON
0801H Output 1 LED duruma okuma 0: OFF; 1: ON
0802H Output 2 LED duruma okuma 0: OFF; 1: ON
0803H Alarm 1 LED duruma okuma 0: OFF; 1: ON
0804H °F LED duruma okuma 0: OFF; 1: ON
0805H °C LED duruma okuma 0: OFF; 1: ON
0806H Alarm 2 LED duruma okuma 0: OFF; 1: ON
0807H Alarm 3 LED duruma okuma 0: OFF; 1: ON
0808H SET tusu duruma okuma 0: Basik

0809H FUNCTION tusu duruma okuma 0: Basik

080AH UP tusu duruma okuma 0: Basik

080BH DOWN tusu duruma okuma 0: Basik

080CH Event 1 duruma okuma 1: Event davranisi
080DH Event 2 duruma okuma 1: Event davranisi
080EH System Alarmlari duruma okuma 1: Alarm davranigi

Haberlesme Uizerinden yazma pasif: 0 (varsayilan), Haberlesme lzerinden

0810H Haberlesme lzerinden yazma segimi yazma aktif: 1
0811H Sicaklik birimi display segimi °Cllineer girig (varsayilan): 1, °F: 0

0812H Decimal noktas pozisyon segimi B, S, R tipi termokupllarin disinda tim termokupl tipleri igin gecerlidir.

(0 yada 1)
0813H AT ayari OFF: 0 (varsayilan), ON: 1
0814H RUN/STOP Kontrol Ayari 0: STOP, 1: RUN (varsayilan)
0815H PID program kontrol igin STOP ayari 0: RUN (varsayilan), 1: STOP
0816H PID program kontrol igin gegici STOP 0: RUN (varsayilan), 1: Gegici STOP



0817H Valf geribesleme ayar durumu 0: geribeslemesiz (varsayilan), 1: geribesleme fonksiyonu
0818H Valf geribesleme Auto-tuning durumu 0: Stop AT (varsayilan), 1: Start AT

7. Haberlesme iletisim formati: Komut kodu: 02: N bit okuma, 05: 1 bit yazma, 03: N word okuma, 06: 1 word yazma.
ASCII Mod:

Okuma komutu Okuma komutu cevabi Yazma komutu Yazma komutu cevabi
STX B STX B STX R STX ey
ADR 1 ‘0 ‘0 ADR 1 ‘0 ‘0’ ADR 1 ‘0 ‘0’ ADR 1 ‘0’ ‘0’
ADR 0 v’ 1’ ADR 0 v’ v’ ADR 0 1’ v’ ADR 0 v’ v’
CMD 1 ‘0 ‘0 CMD 1 ‘0 ‘0’ CMD 1 ‘0 ‘0’ CMD 1 ‘0’ ‘0’
CMD 0 ‘3 ‘2 CMD 0 ‘3 ‘2 CMD 0 ‘6’ ‘5’ CMD 0 ‘6’ ‘5’
1 ‘0 Data sayisi ‘0 ‘0’ 1’ ‘0’ 1 ‘0’
Baslangic data L (byte olarak) 47 Baglangigdata | 0" & Baglangigdata = 0" ‘&
adresi ‘o q ‘o “q adres ‘o “qr adres 0’ “q
o o Baslangic data o 7 o o o ‘o
adres

o o 1000H/081xH F o o F o F
D:ti;?é‘:)l g g 3 ! Data igerigi I:; g Data igerigi I:; g
29 Adres datasi ‘0 ‘8’ ‘0 ‘8’ ‘0
LRC 1 ‘B ‘D 1001H ‘0’ LRCA1 ‘F ‘E’ LRCA1 ‘F ‘E’
LRC 0 ‘N C ‘0’ LRC 0 ‘D’ ‘3 LRCO ‘D’ ‘3
END 1 CR CR LRC 1 ‘0’ ‘E’ END 1 CR CR END 1 CR CR
END 0 LF  LF LRCO ‘3 ‘3’ END 0 LF LF END O LF LF

END 1 CR CR

END 0 LF | LF

LRC checksum:

LRC check hesabinda “Address” ile “Data igerigi” toplanir 2'ye komplementi alinir. Ornegin, 01H + 03H + 10+ 00H + 00H + 02H = 16H,
ve 2’'ye komplementi, EAH olur.

RTU Mod:
Okuma komutu Okuma komutu cevabl Yazma komutu Yazma komutu cevabi
ADR 01H  O1H ADR 01H O01H ADR 01H  01H ADR 01H O1H
CMD 03H O02H CMD 03H 02H CMD 06H 05H CMD 06H  05H
Baslangig data | 10H  08H Data sayisi 04H ooy  Baslangic data 10H 08H | Baslangig data = 10H | 08H
adresi 00H 10H  (byte olarak) adresi 01H | 10H adresi 01H  10H
D 0O0H O0OH Baslangic data 01H 17H 03H FFH 03H FFH
ata sayisi dresi Data icerigi Data iceridi
(word/Bit) 02H  09H adres F4H O1H ata icerigi 20H  OOH ata icerigi 20H  OOH
1000H/081xH

CRC 1 COH BBH Adres datasi 03H CRC 1 DDH 8FH CRC 1 DDH 8FH
CRCO CBH  A9H 1001H 20H CRCO E2H 9FH CRCO E2H 9FH

CRC 1 BBH 77H

CRCO 15H 88H

= Default Haberlesme Cevap Ayari

Once 472AH adresine 1234 ve sonra 474EH adresine tekrar 1234 génderilir. DTB (riinii tekrar enerjilendiginde default islemi tamamlanir.

® Montaj

Kontrol cihazini pano bosluguna yerlestiriniz.

Montaj dirseklerini kontrol cihazinin ustliindeki ve altindaki oluklara gegiriniz.

Montaj dirseklerini ileriye dogru pano duvarina gelene kadar itiniz.

Kontrol cihazini sabitlemek icin vidalari takin ve uygun tork oraninda sikiniz. (Vida tork orani 0.8kgf-cm - 1.5kgf-cm olmalidir)

N =
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Montaj Dirsek Baglantisi:

CT Baglanti Metodu (eger CT fonksiyonu segili ise)

m Panel Kesim Olciileri & Terminal Aciklamalari

Panel Kesim Olgiileri
DTB4824

65.0 min.

40.0 min.

DTB4848

60.0 min.

I
444‘_“44\4
|
\
|
I
i
45‘*85

DTB4896
_60.0 min;

_

120.0 min.

915"

Jaa5%"

Terminal Agiklamalari
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AC gli¢ kaynagi
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DTB9696

120.0 min.

110.0 min.
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® Hata Bildirimi & Display

Haberlesme hata kodu cevabi aciklamasi:

Hata Durumu 102EH / 4750H

0001H
0002H
0003H
0004H
0005H
0006H
0007H

Display mesaji:

PV
SV

PV
SV

PV
SV

ur

=]

o

= o
v

myjco

(&)
o
3
o

Erc

DATA+

AC 100~240V

RO Doy D
(@ @

ALM2

FB

—

- ALM1% —> SHORT
com@@ CLOSE

RTD

® @—on
IN
'_— - . .—MOTOR POWER

Power ON

M/A
8002H
8003H
8004H

N/A
8006H

N/A

PV okunan 1000H / 4700H

Hata durumu

PV degeri kararsiz

Yeniden baslama: Bu anda sicaklik yoktur.
Input sensort bagl degil

Input sinyal hatasi

Giris degeri asma
ADC hatasi

EEPROM okuma/yazma hatasi

Normal display

DTB serisi, Firmware V1.50 Mevcut deger
Event opsiyonu ile ¢ikis VR tipi Set deger

Sensor bagl degil Input hatasi
No Err Hata
Connect Input

EEPROM error Input degeri asimi

Hata EEEll Astiginda PV flash yapar
EEPROM

B Akim Giris Ayarlamak

Normal giris icin

. /JUMPER

Akim girisi icin (4 ~ 20mA, 0 ~ 20mA)
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