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INSTRUKCJA REGULATOROW TEMPERATURY SERII

Wyswietlacz, diody LED oraz przyciski
PV — Obecna warto$¢/funkcja (wysw. czerw. 7-segm. LED)

SV — Wartosé ustawiona (wysw. ziel. 7-segm. LED)

AT - Blyska podczas automatycznego strojenia PID
(zielona dioda LED)

OUT — Wyjscie zatgczone (zielona dioda LED)

ALM — Alarm (czerwona dioda LED)

ALM ouT
L L

przycisk SET - wybdr trybu pracy, zakonczenie ustawien

przycisk - - wysw. funkcji, przesuniecie cyfr w lewo

przycisk ~ - do géry / zwiekszenie wartosci
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Specyfikacja

Napiecie zasilania

AC 100 ~ 240 V 50/60 Hz

Zakres zasilania

85%~110%, napiecia znamionowego

Moc catkowita

Max 6VA

Wyswietlacz 7-segmentowe LED, PV na czerwono, SV na zielono

Czujnik  temperatury | Termopara typu: K, J, T, E, N, R, S, B, U, | Rezystory platynowe: Pt100, JPt100

na wejsciu L, Txk Rezystory miedziane: Cu50

Wejscia analogowe Prgdowe: 0~20 mA, 4~20 mA Napieciowe: 0~5 V, 0~10 V, 0~70mV

Skala wyswietlacza Dla czujnikéw K2, J2, T2, Pt100-2, JPt100 oraz Cu50 minimalna dziatka 0,1
stopnia; dla pozostatych dzialka 1 stopien

Sterowanie PID, regulacja programowalna PID, wyjscie Wigczone/Wytaczone, wyjscie

sterowane reczne

Rodzaje wyjs¢

Przekaznik: AC 250V, 5 A, SPST

Napiecie impulsowe: DC 14 V, Max. prad wyjsciowy 40 mA

Czas prébkowania

0,4 sekundy (w tym sygnat wejscia analogowego oraz sygnat wejsciowy czujnika)

Wytrzymalosc N 1 10~55 Hz, 10 m/s?, 3 osie przez 10 minut
wibracje

BB IZNEES? N1 Max. 300 m/s?, 3 osie, 6 kierunkéw, 3 razy kazdy
wstrzgsy

Temper{:\tura 0°C~50°C

otoczenia

Temperatura ' -20°C~+65°C

przechowywania

Wysokos¢ pracy n.p.m

Nizsza niz 2000 m

Wilgotno$¢ otoczenia

35%~85% RH (bez kondensacji)

Poziom ochrony
obudowy

IP65
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Instrukcje operaciji na przyciskach

Przetgczanie trybow

Po wigczeniu zasilania regulator DTD jest w trybie pracy (pierwszy poziom). Nacisnij przycisk -, aby
przetaczy¢ do trybu regulacji (drugi poziom), lub przytrzymaj B o dtuzej niz 3 sekundy w trybie pracy,
aby przetgczy¢ do trybu ustawien poczatkowych (trzeci poziom). Wcisnij raz B& ha innych ekranach, aby
wrdci¢ do trybu pracy.

Przetaczanie funkcji

Wciénij- w dowolnym trybie, aby wybra¢ funkcje. Wcisnij raz -, aby przejs¢ do nastepnej funkciji, lub
powrdcic do pierwszej funkciji, jesli byta wybrana ostatnia.

Modyfikacja ustawie n

Wyhbierz pozycje do ustawienia uzywajac przyciskOw B o2 B Nastepnie, wcisnij A eqi
nacisniesz , aby wybra¢ parametr, SV zacznie miga¢. Jesli wyswietlana pozycja jest wartoscia,
ostatnia cyfra SV zacznie miga¢. Wcisnij A\ cel zwiekszenia wartosci lub wybrania parametru. Jesli
chcesz ustawi¢ wartos¢ wcisnij -, aby wybraé odpowiednig cyfre do modyfikacji.

Przykiady

Uruchomienie DTD: Wcisnij @ wybierz parametr |- S INERSY; wyswietli sie StoP) Nacisnij -, po
czym zacznie migacé na wyswietlaczu. Wcisnij -, aby zapisa¢ ustawienia ( przestanie
migac)

Modyfikacja SV od 80 do 120: Wci$nij L wyswietlenia ,0080” (ostatnia cyfra "0" na prawo zacznie
migac). Wybranie =2 spowoduje miganie cyfry ,8". Nastepnie, wcidnij 4-krotnie -, a wyswietli sie cigg
znakéw ,,0020". Wcisnij L WY , aby zamieni¢ ,0" na ,1". Ukazany cigg znakéw ,0120" zostanie
zapisany po wybraniu seT
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Ustawienia wej $¢€

Ustawienie rodzaju wej $cia

Gdy DTD jest wigczony, pole SV wyswietli typ czujnika wejsciowego (domysinie K1 - termopara).
Przytrzymaj seT diuzej niz 3 sekundy w trybie pracy, a pole PV wyswietli parametr . Wcisnij -,
aby wybrac typ czujnika (ponizej zamieszczono tabele z czujnikami) i wcidnij B8 jia zatwierdzenia
wyboru. Wyswietlacz powrdci do trybu pracy. Jesli wybrano wejscie prgdowe, nalezy podigczy¢ do
odpowiadajgcego mu zacisku rezystor 249 Q.

Ustawienie jednostki wej sciowej

Przytrzymaj seT diuzej niz 3 sekundy w trybie pracy. W obszarze PV wyswietli sie . Wcisnij -,
aby wybra¢ jednostke. Jesli wejsciowym typem jest termopara lub platynowy termometr rezystancyjny, na
PV ukaze sie P Nacisnij A\ ce wybrania jednostki temperatury (°C lub °F). Je$li
wykorzystywane jest wejscie analogowe, na PV pojawi sie . W tym przypadku, mozna ustawié
pozycje kropki dziesietnej. Wcisnij -, aby zapisac¢ ustawienia.

Ustawienie wej $ciowego zakresu

Po wybraniu jednostki wejsciowej wcisnij -, aby wyswietli¢ parametr . Uzyj =3 oraz ~ w celu
ustawienia gérnego zakresu temperatury. Wcisnij ponownie -, aby wyswietli¢ parametr i uzyj
B oz @ aby ustawi¢ dolny zakres temperatury. Domysinie ustawiona jest maksymalny zakres
wartosci, ktéry moze zosta¢ zmierzony danym czujnikiem (tabela 1). Jesli mierzona warto$¢ przekracza

ustawiony zakres, wyswietlacz PV bedzie miga¢ i regulator wstrzyma prace.
Analogicznie ustawia sie zakresy mierzonej wartosci z wejscia analogowego. Na przykiad, gdy uzywane

jest wejdcie 4 — 20 mA, parametr = 2000, a = 400. Gdy PV = 1200 warto$¢ wejsciowa
wynosi 12 mA, a jednostkg jest 0,01 mA.

Korekcja niedoktadno $ci pomiaru

Jesli istnieje koniecznos¢ poprawienia wartosci mierzonej wielkosci wcisnij LYY trybie pracy, aby
otworzy¢ tryb regulacji. Wciskaj ¥ 4o chwili ukazania sie parametru kompensacji wartosci wejsciowej
. Modyfikujgc ten parametr otrzymamy warto$¢ PV = mierzona warto$¢ + kompensacji wejscia.
Wciénij ponownie, aby ukazat sie parametr wzmochienia wejsciowego , gdzie PV = mierzona
wartos¢ x (1 + wzmocnienie wejscia/1000) + wartos¢é kompensacji wejsciowej. Wybierz ponownie -,
aby wyswietlic parametr filtru programowego (domysinie = 2). Zwieksz ten parametr w celu
wzmocnienia stabilno$ci mierzonej warto$ci (skutkuje to jednak spowolnieniem reakcji regulatora na
zmiane mierzonej wielkosci).
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Tabela 1. Zakres pomiaru w zalezno$ci od zastosowanego czujnika

Typ wejsciowego czujnika Wyswietlacz Zakres temperatury
4 ~ 20mA input 999 ~ 9,999
0 ~ 20mA input -999 ~ 9,999
0V ~ 10V input -999 ~ 9,999
0V ~ 5V input -999 ~ 9,999
0 ~ 70mV input 999 ~ 9,999
Cus0 type -50°C ~ 150°C (-90.0 °F ~ 302.0°F)
Pt100 type 2 P2 -99.9°C ~ 600.0°C (-99.9°F ~ 999.9°F)
Pt100 type 1 -200°C ~ 600°C (-360°F ~ 1,112°F)
JP100 type JPE -20.0°C ~ 400.0°C (-36.0°F ~ 752.0°F)
Thermocouple TXK type e of -200°C ~ 800°C (-360°F ~ 1,472°F)
Thermocouple U type ] -200°C ~ 500°C (-360°F ~ 932°F)
Thermocouple L type -200°C ~ 850°C (-360°F ~ 1,562°F)
Thermocouple B type 100°C ~ 1,800°C (180°F ~ 3,272°F)
Thermocouple S type 0°C ~ 1,700°C (0°F ~ 3,092°F)
Thermocouple R type 0°C ~ 1,700°C (0°F ~ 3,092°F)
Thermocouple N type [ A 200°C ~ 1,300°C (-360°F ~ 2,372°F)
Thermocouple E type 0°C ~ 600°C (0°F ~ 1,112°F)
Thermocouple T type 2 -99.9°C ~ 400.0°C (-99.9°F ~ 752.0°F)
Thermocouple T type 1 £ -200°C ~ 400°C (-360°F - 752°F)
Thermocouple J type 2 -99.9°C ~ 999.9°C (-99.9°F ~ 999 .9°F)
Thermocouple J type 1 Ul -200°C ~ 1,200°C (-360°F ~ 2,192°F)
Thermocouple K type 2 ee -99.9°C ~ 999.9°C (-99 9°F ~ 999 9°F)
Thermocouple K type 1 ¢! -200°C ~ 1,300°C (-360°F ~ 2,372°F)
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Ustawienia sterowania

Ustawienie trybu sterowania

Przytrzymaj seT diuzej niz 3 sekundy w trybie pracy w celu wyswietlenia parametru . Wcisnij 4-
krotnie , aby wyswietli¢ parametr , ktérego domysinym ustawieniem jest (sterowanie
binarne - wyjscie zatgczone / wylgczone). Uzyj L wybierz regulacje PID , programowalna
regulacje PID lub regulacje reczna . Wybierz ponownie -, wyswietli sie parametr
umozliwiajgcy wybor tryby pracy: grzanie (domysine) lub chtodzenie . Wcisnij B\ celu
zatwierdzenia wyboru.

Zatrzymanie/wznowienie pracy

Nacisnij = trybie pracy, wyswietl | -5 Domysinym ustawieniem jest [ ~Un ] Uzyj -, aby wybra¢
EF zavierdz wybor przyciskiem seT

WL/Wyt. parametrow sterowania

Wecisnij B trybie pracy. Jesli DTD jest w trybie wh/wyl. grzania, w polu PV wyswietli sie , jezeli
natomiast jest w trybie wt./wyt. chlodzenia, w polu PV wyswietli sie . Modyfikacja tych parametréw
umozliwi ustawienie histerezy. Domys$ing wartoscig jest ,0”, co oznacza brak histerezy. W chwili, gdy
element wyjsciowy osiggnie warto$¢ SV, zostanie on wylgczony. Jesli na wejsciu jest wieksza wartos¢, w
przypadku chiodzenia, lub mniejsza, w przypadku grzania, niz wartos¢ SV z histereza, wyjscie sterujgce
zostanie zalgczone. Jezeli wartosé histerezy nie jest zerowa, wyjscie regulatora bedzie zachowywac¢ sie
w sposob przedstawiony na ponizszych wykresach:

!

Hysteresis
HtS

S\,/\/\ | ANA
/R

Hyste
Ci:

s [

grzanie chtodzenie

Ustawienie parametrow PID

W trybie sterowania PID nalezy ustawi¢ czas cyklu zmiany wartosci wyjsciowej. Wcisnij LYY trybie
operacji, a w polu PV wyswietli sie . Nacisnij 5-krotnie -, aby wyswietli¢ parametry cyklu grzania
lub chiodzenia . Ustaw cykl w zaleznosci od szybkosci reakcji systemu sterownia.
Zazwyczaj, im szybsza jest reakcja, tym cykl jest krotszy a regulacja doktadniejsza. Krotki cykl regulaciji
wskazuje, ze czestotliwos¢ przelgczania wyjscia regulatora bedzie wieksza, co przyczyni sie
jednoczesnie do skrécenia zywotnosci przekaznika (jesli wykorzystywane jest wyjscie przekaznikowe).
Dlatego w trybie regulacji PID zaleca sie korzystanie z wyj$cia napieciowego. Domy$lng warto$cig czasu
cyklu jest 20 sekund.

Parametry P, | oraz D moga by¢ ustawiane recznie lub automatycznie w procesie auto-tuningu. W celu
automatycznego ustawienia wcisnij B trybie pracy. W polu PV wyswietli sie parametr . wW

trybie , ustaw parametr na =l a DTD rozpocznie strojenie automatyczne. Proces bedzie
sygnalizowany miganiem wskaznika, ktéry wylgczy sie po zakonczeniu operacji. Parametry PID zostang
automatycznie zapisane. W celu recznego ustawienia parametréw nalezy otworzyé¢ tryb regulacji i wybraé

-
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parametr . Wecisnij -, aby wyswietli¢ zakres regulacji proporcjonalnej -i (zakres, w ktérym
wzmochienie proporcjonalne regulatora jest wykorzystywane - rysunek ponizej).

(procent wartosci na wyjsciu) (procent wartosci na wyjsciu)

A A
100% 100%

grzanie chtodzenie

(temperatura) (temperatura)

0% 0%

A 4

A 4

SV-Pble » sv sV |« » sv+pD
pasmo proporcji (Pb) pasmo proporcji (Pb)

Im wiekszy jest parametr P, tym mniejsze prawdopodobienstwo, ze grzanie przekroczy pozgdang wartos¢
SV, ale tym samym dluzej zajmie osiagnigcie zadanej wartosci. Jest to odpowiednie dla systemow
sterowania o wiekszej szybkosci reakcji. Natomiast im mniejszy jest parametr P, tym wieksze
prawdopodobienstwo, ze grzanie przekroczy wartos¢ SV, ale skréci to czas osiggania zadanej wartosci
SV. Nalezy mieé na uwadze fakt, ze zmniejszy to stabilnos¢ uktadu. Mniejsza warto$¢ P jest odpowiednia
uktadow z wolniejszg reakcja.

Jak ustawi¢ parametr czasu catkowania | : Wieksza warto$¢ parametru | oznacza diuzszy czas
catkowania, przez co wydluza sie czas osiggniecia wartosci SV. Stan niestabilnosci wystepuje wtedy
rzadziej. W przypadku krétszego czasu catkowania, warto$¢ SV zostaje osiggnieta szybciej, ale wplywa
to niekorzystnie na stabilno$¢ uktadu.

Jak ustawi¢ parametr czasu rézniczkowania D : Wiegksza wartos$é parametru D umozliwia szybszg
reakcje ukladu oraz silniejsze ttumienie zewnetrznych zakitécen. Zbyt duza wartos¢ D oznacza zbyt silne
ttumienie, mogace zakitécic¢ prace ukiadu.

ParametryI rec!]ulacii PID: Parametr stuzy do szybkiego osiggania temperatury réwnej wartosci SV.
Parametr stuzy do kompensacji statego btedu PD. Te dwa parametry stanowig procent wartosci
wyjsciowej w chwili, gdy na wejsciu otrzymamy wartos¢ rowng SV. Zatézmy, ze procent wyjscia wynosi

20%, gdy PV = SV, wtedy najlepszym ustawieniem tego parametru bedzie 20,0. Parametr M1l moze
by¢ odniesieniem przy strojeniu automatycznym, moze byc¢ takze ustawiany recznie.

Programowalna regulacja PID

Programowalna regulacja PID umozliwia ustawienie 8 krokéw programu regulacji temperatury. Mozna
ustawi¢ wtasng liczbe krokoéw oraz czasy ich wykonania wraz z bezposrednim monitorowaniem aktualnie
wykonywanego kroku. Jest tylko 1 grupa ustawien parametréw PID i od pierwszego kroku mozesz
bezposrednio kontrolowaé temperature. Mozna takze ustawi¢, czy po zakorczeniu wykonywania
programu regulator odigczy wyjscie lub utrzyma ostatnig warto$¢ SV.

Ustawianie parametréw programu: Uruchom tryb ustawien poczgtkowych i ustaw tryb regulacji na
regulacje programowalng . W trybie pracy wcisnij SeT | wejdz do trybu regulacji. Pole PV wyswietli

liczbe krokéw do wykonania . Do ustawienia jest maksymalnie 8 krokdw. Nastepnie wcisnij -,

aby wyswietli¢ parametry petli programu . Zakres tego parametru wynosi od 1 do 99, np. 2
oznacza wykonanie 2-krotne.

Po zakonczeniu ustawien wcisnij B\ celu ustawienia parametru , ktéry odpowiada za reakcje
regulatora po zakonczeniu wykonywania programu. Wybierz , aby program wytgczyt wyjscie po
zatrzymaniu. Wybierz , aby program pozostat w ostatnim kroku sprzed zatrzymania.

Wcisnij B i ustaw sV pierwszego kroku . Uzyj przyciskow = a2 -, aby ustawi¢ wartos¢.
Nastepnie, wcisnij =2 zeby wybrac¢ czas trwania pierwszego kroku . Uzyj Lo e (jednostkg
jest 1 minuta; max. 9999 minut). Po konfiguracji pierwszego kroku wcisnij -, aby ustawi¢ parametry
nastepnego kroku. Wybierz seT powrd¢ do trybu pracy i wcisnij -, aby wyswietli¢ parametr | -5
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Ustaw go na i wykonaj program. DTD nie oferuje funkcji pauzy, program zawsze zaczyna sie od
kroku 1.

W trybie pracy, w polu SV mozesz monitorowa¢ obecng wartos¢ (domyslinie) , pozostaly czas
, lub wykonang liczbe petli oraz krokéw . Uzyj -, aby przelgcza¢ sie pomiedzy trybami
wyswietlania i wcisnij B8 \ celu zatwierdzenia wyboru. Po zakonczeniu wykonywania programu
pozostaly czas bedzie wskazywat ,0” a wykonana liczba petli i krokow .

Ustawienie r ecznej regulacji

Wyhierz regulacje reczng w trybie regulacji i ustaw najpierw cykl kontroli. Nastepnie, wciskaj wielokrotnie
= trybie pracy do momentu wyswietlenia sie . Uzyj = oraz -, aby modyfikowaé procent

wartosci wyjsciowej. W czasie trybu wartosc¢ ta bedzie inna przy ré6znych ustawieniach. Ustawienia
wyjsciowe zostang zapisane i zapamigtane po ponownym uruchomieniu urzadzenia. Warto$¢ domysina
wynosi ,,0%".
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Ustawienia alarmoéw

Ustawienie trybu alarmu

DTD oferuje 9 tryb6w alarmu i 4 funkcje alarmu. Wcisnij B& diuzej niz 3 sekundy w celu wyswietlenia
parametru . Nacisnij 6-krotnie -, aby wyswietli¢ parametr . Uzyj L F wybierz odpowiedni
tryb alarmu. Tryb 9 jest dostepny jedynie w trybie programowalnej regulacji. Ponizsza tabela prezentuje
tryby alarmoéw:

Tryb | Typ alarmu Akcja wyjscia
0 Brak alarmu Wyt
Gérna i dolna odchyika: ON
1 Alarm witgczy sie, gdy PV przekroczy SV + AL-H lub | OFF ry ry ry
spadnie ponizej SV - AL-L. SV-(AL-L) SV SV + (AL-H)
ON
2 Gorna odchytka: OFF
Alarm wigczy sie, gdy PV przekroczy SV+AL.-H. Fy F Y
SV SV + (AL-H)
ON —
3 Dolna odchytka: OFF
Alarm wigczy sie, gdy PV spadnie ponizej SV - AL-L. Yy Y
SW-(AL-L) SV
Granica gorna i dolna wartosci absolutnej: ON
4 Alarm wigczy sie, gdy PV przekroczy AL-H lub | OFF ry ry -
spadnie ponizej AL-L. AL-L 0 AL-H
ON
5 Granica gorna wartosci absolutnej: OFF
Alarm wigczy sie, gdy PV przekroczy AL-H. A
0  AL-H
ON
6 Granica dolna wartosci absolutnej: OFE «
Alarm wigczy sie, gdy PV spadnie ponizej AL-L. Y Y
AlL-L 0
Granica gorna histerezy: OFF 0N
7 Alarm wigczy sie, gdy PV przekroczy SV+AL-H a ry ry ry
wyltgczy sie, gdy PV spadnie ponizej SV+AL-L. SV SV +(AL-L) SV +(AL-H)
Granica dolna histerezy: oM OFF
8 Alarm wigczy sie, gdy PV spadnie ponizej SV-AL-H ry ry ry
a wigczy sie, gdy PV przekroczy SV-AL-L. SV-(AL-H) SV-{AL-L) SV
ON
9 Alarm wigczy sie w czasie wykonywania programu. OFF ry
Prog. Start Frog. End
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Ustawienie opcji alarmu

Aby ustawi¢ funkcje alarmu wcisnij = Wyswietli sie parametr . Uzyj -, aby wybrac¢
odpowiednig opcje, a parametr do ustawienia zacznie migac. Po ustawieniu odpowiedniej wartosci zapisz
konfiguracje przyciskiem seT Poczatkowym ustawieniem opcji alarmu jest ,,0000", tj. wszystkie opcje sg
wytgczone. Jesli chcesz aktywowaé wszystkie opcje ustaw parametr na ,1111".

Stan oczekiwania 0001 Wyjécie alarmu zostanie zatgczone, gdy PV=SV#2 a system jest
wyjscia alarmu wigczony.

Inwersja wyjscia 0010 Podczas alarmu kontakt wyjsciowy bedzie otwarty. W chwili, gdy nie ma
alarmu alarmu na wyjsciu, styki przekaznika bedg zwarte.

Podtrzymanie 0100 Po wigczeniu alarmu, bedzie on trwal do momentu recznego zatrzymania
wyjscia alarmu pracy regulatora.

Po wigczeniu alarmu, DTD dokona zapisu najwyzszej oraz najnizszej
temperatury alarmu i wy$wietli te warto$ci w parametrach BB oraz
MM Przed zalgczeniem alarmu parametry te bedg widniaty jako E.
Po restarcie urzgdzenie wartosci te nie zostang zapamietane.

Wyswietlanie
wartosci szczytowej | 1000
alarmu

Uwaga: Nie uzywaj stanu oczekiwania, podtrzymania wyjscia, wyswietlania wartosci szczytowej w trybie
alarmu 7, 8 oraz 9.

Wyjatki w funkcjach alarmu

1. Jesli DTD jest zalgczone, w stanie STOP oraz w trybie alarmu 0, alarm nie zostanie wigczony i
stan oczekiwania zostanie zresetowany.

2. Jedli do regulatora nie jest podigczony czujnik, status alarmu nie zmieni sie.

3. Modyfikujgc tryb alarmu nie dokonamy zmiany w statusie oczekiwania. Stan oczekiwania
zostanie zresetowany tylko wtedy, gdy zatrzymasz prace regulatora i uruchomisz jg ponownie.
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Wyswietlane bt edy

Status Inicializaci Brak czujnika Btad sygnatu | Przekroczenie Przekroczenie Przekroczenie

nicjalizacja . . L e . .

btedu wejsciowego wejéciowego | goérnej wartosci | dolnej wartosci zakresu
PV RHY cnPt 2322 cccc Miganie
sv ont FACL : : :

o | Wartosé Wartosé
Inicjalizacja. | napiecia . . o
Wyswietlanie | wejsciowego Nie mozna - - wejsciowa

. . okreslié Wyswietlana Wyswietlana przekracza TP-H
wersji jest za wysoka, e - n
. - wartosci wartoséé wartosc jest (maks. temp.),
Opis oprogramow | podiaczenie do t t K P - TP-L (mi
ania i typu pustego zacisku emperatury, | przekracza mniejsza niz - | TP-L (min. temp.),
L btad wejscia | 1999. 1999 lub wybrany
czujnika lub .
. . . ADC. zakres czujnika
wejsciowego. | nieodpowiedni o
- wejsciowego.
czujnik.
Monta z
1. Wi6z DTD w wyciecie panelu.
2. W16z zacisk w rowek na gorze i na dole DTD.
3.  Wepchnij zacisk do sciany panelu.
4. Dokrec¢ srube

Monta z zacisku
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Zaciski
DTD4848R0 DTD4848W0
aurpur OUTPUT
O O AC 1ﬂ-|]-24l1‘u" .—(ZJ@ 1) ; AC 100~240V
zswac C §-> (~=)50/60 Hz
@ '_®O @ BVA
RTD 'f:) @GU RTD —®Q @j
+ M
[ TO0 &, @—@o qason,
D) @M 250Vac @ @B ALMS" 250Vac
DTD4686R0 DTD4a96%0
$05% %D RO
EVA BV
P B
EEWaI: E @ ggﬂ\-‘ac"i%
ALM ALM
COM% Durpurr—_%’
g;lnmf,: 14VDC @
OUTPUT +
RTD RTD
Namc e
-
DTD7272R0 DTD7272v0

oUTPUT, @@E_)"": 100~ 200V ouTPUT “E_)”: 1

@@ _@@

=@

%g NC Bm NC
Fognte. Hog=ie

Przygotowanie wej scia pr gdowego

Podigcz rownolegle rezystor 249Q pomiedzy zaciski TC+ i TC-.
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